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TEL.: +39 035 4282111
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www.LovatoElectric.com

Seria ADXN... 2K C€

UWAGA! A

Przed uzyciem i instalacjg urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac niniejsza, instrukcje.

- W celu unikniecia zagrozenia dla Zycia i mienia tego typu urzadzenia musza by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel oraz w zgodzie z obowigzujacymi przepisami.
- Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac zwigzanych z przyrzadem nalezy odfaczy¢ napiecie od wej$¢ pomiarowych i zasilajacych.
- Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialnosci za bezpieczeristwo elekiryczne w przypadku niewtasciwego uzytkowania urzadzenia.
- Produkty opisane w niniejszym dokumencie moga by¢ w kazdej chwili udoskonalone lub zmodyfikowane. Opisy oraz dane katalogowe nie majg zadnej wartosci kontraktowej.
- Winstalacji elektrycznej budynku nalezy uwzgledni¢ przetacznik lub wytacznik automatyczny. Powinien on znajdowac sie w bliskim sasiedztwie urzadzenia i by¢ fatwo osiagalny przez operatora. Musi by¢ oznaczony jako urzadzenie
stuzace do wytaczania: IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.
- Urzadzenie nalezy czy$ci¢ miekka szmatka, nie stosowac srodkow Sciernych, ptynnych detergentow lub rozpuszczalnikow.
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1. OPIS
& Softstarty z serii ADXN do fagodnego rozruchu i zatrzymania silnikéw to idealne rozwigzanie dla uzytkownikéw oczekujgcych prostego produktu, ktry jest kompaktowy i fatwy w konfiguracji.

Ich uniwersalny charakter sprawia, Ze sprawdzajg sie w wielu aplikacjach, takich jak sterowanie pompami, wentylatorami, przeno$nikami tasmowymi czy kompresorami, dostepne sg w zakresie praddw znamionowych od 6 do 45 A.

Oferta obejmuje 3 nastepujace wykonania:

- Wersja podstawowa ADXNB: idealne rozwigzanie dla uzytkownikéw wymagajacych urzadzenia rozruchowego o podstawowych funkcjach, bardzo tatwego w konfiguracii, ktérego jedynym celem jest sterowanie tagodnym
rozruchem i zatrzymaniem silnika. W przypadku tego wykonania konfiguracja wymaga ustawienia zaledwie 3 parametréw (prog wartoéci poczatkowej napiecia, czas rampy rozruchu i rampy zatrzymania), ktore ustawia sie za
pomoca 3 potencjometréw na panelu przednim softstartu.

- Wersja NFC ADXNF: wersja pozbawiona fizycznych elementéw ustawien, za to dysponujaca modutem facznosci NFC (Near Field Communication) umozliwiajacym programowanie za pomoca smartfona i aplikacji LOVATO NFC.
Ustawienia fabryczne czynia te wersje gotowa do uzycia i sterowania sprezarkami limakowymi, stosowanymi na ogét w uktadach klimatyzacji, chiodnictwa i pompach ciepfa. Dzigki wbudowanej w panel przedni antenie NFC mozna
zmienia¢ parametry softstartu za pomoca smartfona i sterowac obcigzeniem innym niz sprezarki, na przyktad pompami, wentylatorami, przeno$nikami tasmowymi itp. ADXNF jest to wiec niezwykle elastyczne rozwigzanie
odpowiednie do wielu zastosowan. Ustawianie parametrow w formacie cyfrowym gwarantuje doktadnos¢ i powtarzainos¢, a takze mozliwos¢ zapisania zaprogramowanych parametréw na smartfonie w celu szybkiego przeniesienia
ich do innych ADXNF. MoZliwe jest ustawienie hasta w celu zablokowania ustawieni i zabezpieczenia softstartu przed ingerencjg w parametry ze strony nieupowaznionego personelu.

Wersja zaawansowana ADXNP: wersja ta dysponuje elektronicznym zabezpieczeniem termicznym silnika (wbudowane przektadniki pradowe), ktére nie tylko chroni silnik przed przeciazeniem, lecz takze umoziiwiajg sterowanie
rozruchem z ograniczeniem pradu i automatyczne dostrojenie sig do zmian obcigzenia. Ponadto softstart ADXNP moze by¢ wyposazony w opcjonalny modut komunikacyjny RS485 (CX04), ktéry mozna zintegrowac z systemem
zdalnego sterowania lub nadzoru. Urzadzenie posiada zaréwno potencjometry na panelu przednim, do ustawiania najprostszych, podstawowych parametréw (prog wartosci poczatkowej napiecia, czas rampy rozruchu i rampy
zatrzymania), jak i modut tacznosci NFC pozwalajacy na zaprogramowanie takich zaawansowanych parametréw jak prad znamionowy silnika, klasa zabezpieczenia termicznego silnika, hasto, wartosci progéw zabezpieczen i czasy
zadziatania, parametry komunikacji, funkcje wbudowanych wyj¢ przekaznikowych i wiadciwosci alarméw. Port optyczny na panelu przednim umozliwia réwniez programowanie, pobieranie danych i przeprowadzanie diagnostyki za
pomoca komputera i modutéw komunikacji USB (CX01) i Wi-Fi (CX02).
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W ponizszej tabeli przedstawiono gtéwne roznice migdzy funkcjami dostepnymi w wymienionych trzech wersjach.

ADXNB (wersja podstawowa) ADXNF (NFC) ADXNP (wersja zaawansowana)
Liczba kontrolowanych faz 2 2 2
Wbudowany bypass [ ] [} [ ]
Ustawiany limit pradu - - [}
Elektroniczne zabezpieczenie termiczne silnika - - [ ]
Kontrola zaniku zasilania/fazy [} [ [}
Kontrola kolejnosci faz [} [ ) [}
Zabezpieczenie dla utyku wirnika - - [ ]
Zabezpieczenie termiczne softstartu (przegrzanie tyrystorw) [} [ ] [}
Zabezpieczenie dla zbyt niskiego obcigzenia - - [}
Sygnalizacja maksymalnego momentu obrotowego - - [ ]
Konfigurowalne wiasciwosci alarmow - [ ] [ ]
Cyfrowe wejscie rozruchu [ ] o [ ]
Cyfrowe wyjécia przekaznikowe @ (2, funkcja stata) @ (2, programowalne) @ (2, programowalne)
Potencjometry do ustawien podstawowych [ ] - @ (zmoziwoscia nadpisania przez NFC)
Programowanie przy uzyciu komunikacji NFC - [ ] [ ]
Port optyczny IR do konfiguracji i monitoringu z uzyciem modutéw USB (CX01)i Wi-Fi (CX02) - - [ ]
Modut RS485 z protokotami Modbus-RTU (CX04) do zdalnego nadzoru - - opcja

2. PARAMETRY OGOLNE

- softstart z kontrolg w dwadch fazach

- wbudowany przekaznik bypass

- prad znamionowy softstartow le: 6...45 A

- napiecie znamionowe pracy: 208...600 V AC

- czestotliwo$¢ znamionowa sieci: 50/60 Hz z samoczynna konfiguracja,

- zasilanie pomocnicze Us: 24 VAC/DC (wersja ADXN...24), 100...240VAC (wersja ADXN...)

- rozruch w trybie rampy napiecia dla wersji ADXNB i ADXNF

- rozruch w trybie rampy napiecia z ograniczeniem pradu rozruchu dla wersji zaawansowanej ADXNP

- zatrzymanie z zastosowaniem swobodnego wybiegu lub rampa zatrzymania

- programowanie za pomoca potencjometréw na panelu przednim (wersje ADXNB i ADXNP w przypadku parametréw podstawowych): rdg warto$ci poczatkowej napiecia, czas rampy rozruchu i rampy zatrzymania

- programowanie za pomoca smartfona z komunikacja NFC (wersje ADXNF i ADXNP) i aplikacji LOVATO NFC, dostepnej na smartfony i tablety z systemem iOS lub Android, kiéra mozna pobra¢ za darmo z Google Play Store i App
Store

-1 cyfrowe wejécie do sterowania rozruchem silnika

- 2 wyjécia przekaznikowe z zestykiem normalnie otwartym, programowaine w ADXNF i ADXNP, funkcje state w przypadku ADXNB

- 3 wskazniki LED: POWER = obecno$¢ zasilania pomocniczego, RUN = sygnalizowanie rampy w toku lub korica rampy (TOR, Top Of Ramp), ALARM = aktywny alarm, z identyfikacja typu trwajacego alarmu na podstawie liczby
impulséw diody

- port optyczny na panelu przednim (tylko w wersji zaawansowanej ADXNP) do podtaczania urzadzer USB (CX01) i Wi-Fi (CX02) stuzacych do programowania, pobierania danych i przeprowadzania diagnostyki za pomoca
komputera z oprogramowaniem Xpress i smartfona lub tabletu z aplikacja LOVATO SAM1, ktéra mozna pobra¢ za darmo z Google Play i App Store

- opcjonalny port RS485 z modutem CX04 (tylko dla wersji zaawansowanej ADXNP), protokoty Modbus-RTU do nadzou, sterowania i monitoringu

- wbudowane zabezpieczenie termiczne softstartu (przegrzanie tyrystorow)

- wbudowane elektroniczne zabezpieczenie termiczne silnika z programowalng klasg wyzwalania termicznego (tylko dla wersji zaawansowanej ADXNP)

- temperatura pracy: - 20...+ 40°C (do 60°C z obnizeniem pradu znamionowego softstartu)

- temperatura skladowania: - 30...+ 80°C

- opcjonalny wentylator (wbudowany w standardzie w wersjach o zakresach 38 i 45A) pozwalajacy na zwiekszenie liczby rozruchw na godzing

- stafe przytacze ,opcjonalne dla wersji od 6 do 38A, do montazu bezposredniego pod wytacznikiem silnikowym typu SM1R

- mocowanie za pomoca $rub lub na szynie DIN 35 mm (IEC/EN/BS 60715)

- stopien ochrony: IP20.
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https://www.lovatoelectric.pl/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX02/CX02/snp

3. OPIS PANELU PRZEDNIEGO
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4. WSKAZNIKI LED NA PANELU PRZEDNIM

Wskaznik LED POWER (zielony) - Zasilanie pomocnicze obecne (zaciski AT - A2).
Wskaznik LED RUN (zielony) - Pulsowanie oznacza czas rampy w toku. Swiatto ciagte oznacza dziatanie przy petnym napieciu (TOR, Top Of Ramp, koniec rampy).
Wskaznik LED ALARM (czerwony) — Aktywny alarm. O typie alarmu $wiadczy liczba impulséw diody. W celu uzyskania dodatkowych informacii, patrz rozdziat 10 ALARMY.
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5. STEROWANIE ROZRUCHEM | ZATRZYMANIEM
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5.1 PARAMETRY STEROWANIA ROZRUCHEM | ZATRZYMANIEM

Softstarty z serii ADXN steruja silnikiem poprzez rampe napiecia, co polega na generowaniu napiecia od minimalnej ustawionej wartosci (regulowanej w zakresie od 30 do 80% napiecia sieciowego) do 100% w ustawionym czasie
rozruchu. Zadziatanie przekaznika bypass nastepuje po osiagnieciu pefnej wartosci napiecia. Jednakowe zachowanie ma miejsce w przypadku zatrzymania (o ile wigaczona jest rampa zatrzymania).

Na ponizszym wykresie pokazano typowy przebieg napiecia obstugiwanego przez softstart w celu rozruchu i zatrzymania silnika oraz sterowania powigzanymi parametrami.
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o ~“ 1 Rampa rozruchu Szczyt rampy Rampa zatrzymania
P (TOR, petne napiecie) 4 to t

2] 3]

Metoda ustawiania (potencjometr i/lub NFC)
Nrodn. | Opis ADXNB (wersja podstawowa) ADXNF (NFC) ADXNP (wersja zaawansowana)
oo Prég napiecia poczatkowego [%U]
40 70 U a0 70 u
n | P01.01 n | P01.01
t t
30- 80% Ue 30- 80% Ue
4 Rampa rozruchu [s] - w U - % U
1¢m P01.02 1¢2¢ P01.02
] t ] t
1-20s 1-20s
v/ Rampa zatrzymania [s] et B U el G U
n¢m s P01.03 DQN s P01.03
5 t 5
0-20s 0-20s
v Wartos¢ rozpoczecia zatrzymania [%U] Stata 20% P01.04 P01.04
X Warto¢ zakoriczenia zatrzymania [%U] Stata 20% P01.05 P01.05

> Prog napigcia poczatkowego: warto$¢ napiecia generowanego przez softstart tuz po komendzie rozruchu, regulowana w zakresie od 30 do 80% napiecia sieciowego, od kiérego bedzie stopniowo wzrastac, az do osiagniecia
warto$ci maksymalnej, przez ustawiony czas rampy rozruchu @.

Wartos¢ rozpoczecia rozruchu musi by tak ustawiona, aby silnik rozpoczynat powolng prace tuz po komendzie rozruchu. Jesli silnik nie uruchamia sig, nalezy zwigkszy¢ napigcie poczatkowe, do wartosci przy ktérej nastapi rozruch.
Przy wartoéci maksymalnej napiecia silnik powinien pracowac z predkoscia nominaina, jesli tak nie jest, nalezy wydiuzy¢ czas rozruchu @.

=& Rampa rozruchu: czas, jaki okresla rampe rozruchu, regulowany w zakresie od 1 do 20 sekund w zaleznosci od aplikacji.

Uwaga. Rzeczywisty czas rozruchu wykorzystywany przez softstart do osiagania petnego napiecia zalezy migdzy innymi od ustawionej wartodci poczatkowej @: im wyzsza jest poczatkowa warto$¢, tym krétszy bedzie rzeczywisty czas
rampy. Czas rampy jest skracany o wspotczynnik réwny procentowemu udziatowi wartoéci poczatkowej napiecia @: na przykfad, w przypadku ustawienia rampy rozruchu @ na poziomie 10 sekund i poczatkowej wartosci napigcia @
30%, rzeczywisty czas rampy wyniesie 10 sekund minus udziat wartosci poczatkowej (w tym przypadku jest to 30% ustawionego czasu rampy rozruchu, czyli 3 sekundy), w sumie rzeczywisty czas rozruchu wyniesie 7 sekund.

v Rampa zatrzymania: czas od komendy zatrzymania potrzebny do stopniowego zmniejszenia wartosci napiecia od 100% do 0. Czas rampy zatrzymania mozna regulowac¢ w zakresie od 0 do 20 sekund. W przypadku ustawienia 0
sekund zatrzymanie silnika nastepuje w wyniku bezwiadnosci swobodnego wybiegu.

Uwaga. Rzeczywisty czas zatrzymania silnika moze by¢ rézny w zaleznoéci od parametrow obciazenia i warto$ci progu zatrzymania @ (ustalonej na 20% w przypadku wersji ADXNB, w wersjach ADXNF i ADXNP z mozliwoscig
regulacji za pomoca parametru P01.05). Czas rampy jest skracany o wspdtczynnik rowny procentowemu udziatowi wartosci koricowej napiecia @. Na przykfad, w przypadku ustawienia rampy zatrzymania @ na poziomie 10 sekund

i wartosci zakonczenia zatrzymania @ 20%, rzeczywisty czas zatrzymania wyniesie 10 sekund minus udziat wartosci koricowej (w tym przypadku 20% czasu rampy zatrzymania, tj. 2 sekundy), w sumie rzeczywisty czas zatrzymania
wyniesie 8 sekund.

v Wartos$¢ rozpoczecia zatrzymania: warto$¢ procentowa napiecia o ktorg zmniejszane jest napiecie w momencie wydania komendy zatrzymania, tuz przed rozpoczeciem rampy zatrzymania. Wykorzystuje sie ja w przypadku
pewnych specyficznych aplikacji, na przyktad sterowaniu niektérymi rodzajami pomp. Zapewnia korzyci w fazie zatrzymania.

X Warto$¢ zakoniczenia zatrzymania: warto$¢ progowa wykorzystywana do regulacji napiecia koricowego. W momencie wydania komendy zatrzymania softstart rozpoczyna rampe zatrzymania, a gdy napigcie spada do ustawionej
warto$ci @, od razu ustawia sig na wartosci zerowej. Celem tego parametru jest zatrzymanie silnika, gdy jego wirnik nie obraca sie, dzigki czemu unika sig generowania niepotrzebnego hatasu i wytwarzania ciepta.

W celu uzyskania dodatkowych informacji dotyczacych ustawien parametrow, patrz rozdzialy 8 i 9.
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:3' 5.2 STEROWANIE ROZRUCHEM Z OGRANICZENIEM PRADU (TYLKO ADXNP)

& Wersja zaawansowana ADXNP, z wbudowanymi przektadnikami pradowymi, umozliwia rozruch z ograniczeniem pradu w fazie rozruchu do ustawionej wartosci w parametrze P01.07 i dostosowywanie rampy rozruchu do obcigzenia.
Jesli prad na jednej z 3 faz osigga maksymalny ustawiony limit lub przekracza go, ADXNP zmniejsza napigcie zasilajace silnik, tak by pozostawato ono ponizej maksymalnego dopuszczalnego limitu.
Ta funkcja ma wyzszy priorytet niz rozruch rampa napiecia i dokonuje chwilowego wyptaszczenia rampy napiecia.
Uwaga: zmniejszenie pradu powoduje réwniez ograniczenie momentu obrotowego generowanego przez silnik. Gdyby maksymalny dopuszczalny prad byt zbyt niski, generowany moment obrotowy moze nie by¢ wystarczajacy, aby
przekroczy¢ opor obcigzenia i uruchomi¢ maszyne. Konieczne jest wiec odnalezienie wiasciwej wartosci, podczas ustawiania tego parametru, ktéra umozliwi kompromis. Gdyby miata miejsce opisana powyzej sytuacja, zadziata
zabezpieczenie przed zbyt diugim rozruchem lub zabezpieczenie termiczne silnika.

vin Sl
%in A "

Load = 100% . Load >= 100%
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starting voltage = 30% starting voltage = 30%
(P01.01) {P01.01)

: -

;\;Itl:r:: s » i o k :l

g acceleration time = 10s Voltage > acceleration bme = 108
(P01.02) (P01.02)
Rozruch w trybie rampy napiecia bez osiggania limitu Rozruch w trybie rampy napiecia z zadziataniem limitu pradu
pradu (mozliwos¢ ustawienia tylko dla ADXNP)

Uwaga. Limit pradu zalezy migdzy innymi od ustawionej wartoci poczatkowej napiecia i od obciazenia przy rozruchu. Na przyktad w przypadku ustawienia bardzo niskiego limitu pradu (np. ponizej 300%) i jednocze$nie wysokiej
poczatkowej wartosci napiecia, moze dojs¢ do wzrostu pradu rozruchowego powyzej limitu ustawionego w parametrze P01.07 (co spowodowane jest faktem, iz rampa rozpoczyna sie juz od wysokiej warto$ci napiecia, a jednoczesnie
obciazenie powoduje wysoki moment obrotowy), co stanowi warunek niezbedny, by pokona¢ moment oporu obciazenia, pozwalajac na rozruch silnika i uniknac jego zdtawienia.

6.  DIAGRAM PRACY
Ponizej przedstawiono diagram dziatania softstartow ADXN.

Zasilanie pomocnicze

(A1-A2)
I 1
I I
i i
Napiecie sieciowe I I | ]
(L1-L2-L3) I ]
Start
(ST-A1) 4 i i 1
I I I i
I I I 1
i LT — i
Napiecie silnika l I I I
(T1-T2-T3) . | i i V v
I | I I 1 I
I I I | 1 I
S I S R

RUN LED

Wyjscie LIN.CONT
(domyslnie: 11-14)

e
— e e

Wyjscie TOR
(domyslnie: 11-24)
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7. ZABEZPIECZENIA

& Wszystkie softstarty ADXN majg wbudowane zabezpieczenie przed przegrzaniem (wbudowny czujnik).
Wersje wyposazone w modut facznosci NFC (ADXNF i ADXNP) dysponuja, takze dodatkowymi zabezpieczeniami przeznaczonymi do ochrony silnika, jak i samego softstartu, a niektére z tych zabezpieczen sa programowalne.
W ponizszej tabeli podsumowano zabezpieczenia dostepne w réznych wersjach oraz powigzane z nimi parametry i alarmy.

W celu uzyskania informacji o konfiguracji limitow zabezpieczen i czaséw zadziatania dla softstartéw z serii ADXNF i ADXNP, patrz menu M03 ZABEZPIECZENIA.

ZABEZPIECZENIE SILNIK (MOT) / PARAMETRY ALARM ADXNB ADXNF ADXNP
SOFTSTART (AWV)
Brak napiecia liniowego MOT - A01 [ ] [ ] [ ]
Zanik fazy MOT - A02 [ [ [
N Niewtasciwa kolejnos¢ faz MOT P03.01 A03 () [ ] [ ]
8 | Cazestotliwost poza limitami MoT - Ao4 o o °
E Napiecie poza limitami MOT P03.02-P03.03-P03.04-P03.05 A05 - [ ] [
= Zabezpieczenie termiczne softstartu AWV - A06 [ ] [ ] [ ]
Usterka czujnika temperatury AW - A07 [} [} [}
Usterka przekaznika bypass AWV - A08 [ ] [ ] [ ]
Blad systemu AW - A09 [ ] [ ] [ ]
Zabezpieczenie termiczne silnika MOT P03.09-P03.10-P03.11-P03.12 A10 - - [ ]
Zbyt wysoki prad MOT-AWW - A1 - - [ )
Utyk wimika MOT-AWW - A12 - - [}
Zbyt niskie obciazenie MOT P03.13-P03.14 A13 - - [}
Asymetria pradow MOT P03.18-P03.19 A14 - - [ ]
Zbyt diugi rozruch MOT P03.17 A15 - - [
Faza zwarta AW - A16 - - [ ]

W celu uzyskania informacji o znaczeniu i przyczynach alarméw, patrz rozdziat 10 ALARMY.
(*) W celu wiaczenia kontroli niewfasciwej kolejnosci faz (domysinie wytaczonej) w wersji podstawowej ADXNB, patrz rozdziat 7.1.

7.1 WLACZANIE KONTROLI NIEWLASCIWEJ KOLEJNOSCI FAZ (ADXNB)

W celu wigczenia kontroli niewtasciwej kolejnosci faz w wersji podstawowej softstartow (ADXNB) zapoznaj sie z ponizsza procedura.

- Wiaczanie kontroli niewfasciwej kolejnosci faz: po podiaczeniu napiecia sdo oftstartu, gdy przestana pulsowa¢ wskazniki LED na panelu przednim, nalezy szybko obréci¢ $rodkowy potencjometr ‘rampa rozruchu’, ustawiajac go
na warto$ci maksymalnej (20), a nastepnie minimalnej (1) i ponownie wykonujac ruch do wartosci maksymalnej (20), nastepnie znowu do minimalnej (1). Po wykonaniu tych czynnoéci o wigczeniu kontroli kolejnosci faz $wiadczy
krotkie migniecie zielonej diody RUN (~ 1 sekunda). Nastepnie nalezy ustawi¢ zadany czas rampy rozruchu za pomoca potencjometru ‘rampa rozruchu’.

- Wylaczanie kontroli niewtasciwej kolejnosci faz: nalezy powtérzy¢ te sama procedure co przy wigczaniu kontroli niewtasciwej kolejnoci faz: po podiaczeniu napiecia do softstartu, gdy przestang pulsowaé wskazniki LED na
panelu przednim, nalezy szybko obrdci¢ srodkowy potencjometr ‘rampa rozruchu’, ustawiajac go na wartosci maksymalnej (20), a nastepnie minimalnej (1) i ponownie wykonujac ruch od wartosci maksymalnej (20) do minimalnej
(1). Po wykonaniu tych czynnosci o wylgczeniu kontroli kolejnosci faz $wiadczy krotkie migniecie czerwonej diody ALARM (~ 1 sekundy). Nastepnie nalezy ustawi¢ zadany czas rampy rozruchu za pomoca potencjometru ‘rampa
rozruchu'.

7.2 ZABEZPIECZENIE TERMICZNE SILNIKA

Softstart w wersji zaawansowanej ADXNP jest wyposazony w elektroniczne zabezpieczenie termiczne silnika, mozliwe do zaprogramowania w menu M03 ZABEZPIECZENIA.

- Elektroniczne zabezpieczenie termiczne (jesli wiaczono je za pomoca parametru P03.09=0N) uaktywnia sig, gdy status termiczny przekracza przewidywania ustawionej klasy, czego skutkiem jest zadziatanie alarmu A10
Zabezpieczenie termiczne silnika.

- Czasy zadziatania sq rozne w zaleznosci od pradu przeciazenia, a okreslono je na przedstawionych ponizej wykresach.

- Poszczegélne krzywe kazdego wykresu odnosza sig do klasy zabezpieczenia termicznego wybranej za pomoca parametrow P03.10 (klasa zabezpieczenia termicznego podczas rozruchu) i P03.11 (klasa zabezpieczenia
termicznego podczas pracy). Do wyboru s klasy 10, 15, 20 i 25.

- Krzywe zadziatania ‘Zimny wskazuja czasy zadziatania poczawszy od stanu termicznego 0%, a krzywe zadziatania ‘Rozgrzany’ dotycza stanu termicznego 100% (silnik, ktéry dziata stabilnie przy pradzie i napigciu o wartosciach
znamionowych).

- Gdy silnik nie dziata, status termiczny bedzie zmierzat, w okrelonym czasie, do zera. Czas ten zalezy od ustawionej klasy zabezpieczenia termicznego.

- Alarm dla zabezpieczenia termicznego silnika mozna skasowac, gdy status termiczny wyniesie warto$¢ rowna lub nizsza od tej ustawieonej w parametrze P03.12 (przywrdcenie zabezpieczenia termicznego silnika), ktéra domysinie
wynosi 120%.
Warto$¢ te mozna zmieni¢ w zaleznosci od potrzeb, nie zmieniajac w zaden sposob czasow zadziatania.
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Krzywe zadziatania: zimny Krzywe zadziafania: rozgrzany

7.3 ZABEZPIECZENIE TERMICZNE SOFTSTARTU
W zabezpieczeniu termicznym softstartu przewidziano monitorowanie temperatury tyrystoréw przez wewnetrzny czujnik analogowy. Po osiagnieciu temperatury maksymalnej nastepuje zadziatanie alarmu A06 Zabezpieczenie termiczne
softstartu. Kasowanie alarmu odbywa sie automatycznie, gdy tylko temperatura softstartu bedzie na akceptowalnym poziomie.
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8  USTAWIANIE PARAMETROW
& 8.1 USTAWIANIE PARAMETROW ZA POMOCA POTENCJOMETROW (ADXNB, ADXNP)
Softstarty ADXNB (wersja podstawowa) i ADXNP (wersja zaawansowana) posiadaja na panelu przednim trzy potencjometry do regulacji podstawowych parametréw softstartu:

100488

- il Wartos¢ tk iecia 30 - 80%U
P —
5 " arto$¢ poczatkowa napigcia A
1
10

. 8y
P § [ — > Ramparozruchu 1 - 20 sekund
a
- t
8
- 10

15
u
20 D ———>» Rampa zatrzymania 0 - 20 sekund (0 = rampa wytaczona, zatrzymanie ze swobodnym wybiegiem)
t

Uwaga. Jesli jest to wymagane (brak mozliwosci manipulacji) pojedyncze potencjometry w wersji zaawansowanej ADXNP mozna wytaczy¢ przy uzyciu komunikacji NFC. W takiej sytuacji ustawianie trzech podstawowych parametrow
odbywa sie przez modut tacznosci NFC. Wyjasnienie znaczenia parametrow umieszczono w rozdziale 5.1.

82 USTAWIANIE PARAMETROW PRZEZ NFC (ADXNF, ADXNP)

Softstarty ADXNF i ADXNP sg wyposazone w komunikacje bliskiego zasiegu NFC (Near Field Communication), ktéra stuzy do programowania parametréw za pomoca smartfona i tabletu z aplikacjg LOVATO NFC.
Ta innowacyjna technologia umozliwia konfiguracje softstartu w prosty i intuicyjny sposéb, nie wymaga zadnego przewodu faczacego i jest w stanie dziata¢ nawet, gdy urzadzenie nie jest zasilane.

Aplikacja LOVATO NFC jest dostepna na smartfony lub tablety z systemami operacyjnymi Android i iOS i mozna ja pobra¢ bezptatnie ze sklepéw Google Play i App Store.

Wystarczy oprze¢ swéj smartfon lub tablet o panel przedni softstartu, aby odczyta¢ lub przesta¢ parametry programowania.

Warunki dziafania:

~ smartfon lub tablet musi obstugiwac funkcje NFC, ktéra musi by¢ aktywna i smartfon lub tablet musi by¢ odblokowany (niezablokowany hastem)

- jeéli na softstarcie ADXN ustawiono hasto (patrz menu M02 HASLO), powinno ono by¢ znane, w przeciwnym razie dostep nie bedzie mozliwy (aplikacja wymaga wprowadzenia go).

- nalezy wylaczy¢ softstart ADXN podczas programowania poprzez NFC.

Etapy przeprowadzania konfiguracji:

1) Uruchomi¢ na smartfonie lub tablecie, w menu ustawien systemu Android/iOS, funkcje NFC. Uwaga: interfejs graficzny jest rézny w zaleznosci od modelu posiadanego smartfonaltabletu.
2) Pobra¢ aplikacje LOVATO NFC ze sklepu Google Play (w przypadku urzadzen z systemem Android) lub App Store (w przypadku urzadzen z systemem iOS).

Kod QR do pobrania aplikacji:

ilable on the

p Store

Lovato NFC
Utility

3) Zainstalowa¢ sterowniki, naciskajac na przycisk ,Pobierz sterowniki” w aplikacji i poczeka¢ na ukoriczenie pobierania. Ta operacja jest wymagana tylko przy pierwszej instalacji lub aktualizacji sterownika, jesli dostepna jest nowa
wersja.

Download drivers

4) W przypadku urzadzen z systemem iOS otworzy¢ aplikacje LOVATO NFC i nacisna¢ przycisk z logo NFC.

W przypadku urzadzen z systemem Android przej$¢ bezposrednio do nastepnego etapu.
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5) Ustawi¢ smartfon lub tablet na panelu przednim ADXN w poblizu logo NFC w jednej z pozycji pokazanych na na ponizszym ilustracjach. Uwaga. Pozycja moze sig rozni¢ w zaleznosci od potozenia anteny NFC w smartfonie (zwykle
umieszczonej na $rodku lub na czesci gémej smartfona). Gdy smartfon zostanie przytrzymany w miejscu przez kilka sekund, zostanie wyemitowany sygnat dzwigkowy po nawigzaniu potgczenia.

6) Po rozpoznaniu urzadzenia automatycznie otworzy sig strona gtéwna aplikacji LOVATO NFC, na ktérej widnieja informacje dotyczace typu rozpoznanego urzadzenia.
Uwaga. Interfejs graficzny moze sie nieco rézni¢ w przypadku wersji na urzadzenia z systemem Android i wersji na urzadzenia z systemem i0S.

nn« ol AG -

Device ADXNF018

Version 1
Serial
Nimber 19480002

7) Nacisnag przycisk PARAMETRY , aby uzyska¢ dostep do ustawiert ADXN.

nnme wl acH
SETUP

MO1 GENERAL

M02 PASSWORD

MO3 PROTECTIONS
M04 MISCELLANEQUS
MO5 OUTPUTS

MO7 ALARMS

N = < * = (

share Open Dataclt  ver

Ze szczegolami dotyczacymi konfiguracji parametrow i funkcjami mozna sie zapoznaé w rozdziale 9 TABELA PARAMETROW.

8) Po wprowadzeniu zadanych zmian nacisnag przycisk R i oprze¢ ponownie smartfon lub tablet o panel przedni ADXN. Parametry zostana przestane i beda dziata¢ po ponownym automatycznym uruchomieniu urzadzenia.
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% 83 USTAWIANIE PARAMETROW PRZEZ PORT OPTYCZNY IR (ADXNP)

& Softstarty ADXNP, poza potencjometrami i komunikacja NFC, mozna programowac przy uzyciu portu optycznego IR oraz modutow USB (kod CX01) lub Wi-Fi (kod CX02) i komputera z zainstalowanym programem Xpress lub za
posrednictwem aplikacji LOVATO SAM1.
Wystarczy wowczas podiaczy¢ urzadzenie CX01/CX02 do przedniego portu optycznego w ADXNP, wktadajac w odpowiednie gniazdo na panelu przednim, po czym nastapi wzajemne rozpoznanie urzadzen, o ktorym informuje $wiecaca
na zielono, na urzadzeniu do programowania CX01/CX02, dioda “LINK".
Uwaga. Przedni port optyczny IR mozna réwniez wykorzystac do podiaczenia opcjonalnego modutu komunikacji RS485 - CX04. W celu uzyskania dodatkowych informacji, patrz rozdziat 12 OPCJONALNA KOMUNIKACJA RS485
(ADXNP).

1651 PL 03 22

- Oba urzadzenia, CX01 i CX02, moga zosta¢ wykorzystane do powiazania softstartu ADXNP z oprogramowaniem do konfiguracji i kontroli zdalnej Xpress, ktére mozna pobra¢ nieodptatnie ze strony internetowej
www.LovatoElectric.pl.

Oprogramowanie Xpress umozliwia:

+ odczyt i zmiane parametrow softstartu, a takze zapis ich kopii na komputerze lub import parametréw zapisanych na komputerze do softstartu ADXNP;
+ monitoring pomiaréw elektrycznych softstartu z uzyciem wstepnie skonfigurowanych wskaznikéw graficznych;

+ podglad w czasie rzeczywistym trendéw pomiaréw elektrycznych w formie graficznej .

- Ponadto za pomocg modutu CX02 (Wi-Fi) mozna skorzysta¢ z aplikacji LOVATO SAM1, ktéra pobiera sie nieodptatnie ze sklepéw Google Play i App Store, a ktéra stuzy do ustawiania parametréw i monitoringu pomiaréw
elektrycznych dokonywanych przez softstart z uzyciem smartfona lub tabletu.
Uwaga. Urzadzenie CX02 uzywane z ADXN stuzy wytacznie do nawiazywania potaczenia poprzez Wi-Fi w celu programowania i monitorowania. Nie ma funkcji klonowania i zapisu zaprogramowanych parametréw w jego pamigci
wewnetrznej.

Kod QR do pobrania aplikacji:

84  USTAWIENIA ZALECANE W PRZYPADKU TYPOWYCH ZASTOSOWAN

W ponizszej tabeli zamieszczono ustawienia dla parametréw podstawowych (warto$¢ napiecia poczatkowego, rampa rozruchu i rampa zatrzymania) dla niektorych typowych zastosowan. Podane warto$ci maja charakter wytacznie
orientacyjny. Zaleca sig przeprowadzenie proby softstartu w ramach konkretnej aplikacji i dokonanie regulacji przy podtgczonym silniku, regulujac najpierw napiecie poczatkowe, a nastepnie czas rampy rozruchu i czas rampy
zatrzymania.

Typ aplikacji Warto¢ napiecia poczatkowego Rampa rozruchu Rampa zatrzymania

[%U] [s] ls]
Pompa 40 10 10
Pompa hydrauliczna 40 2 0
Sprezarka tiokowa 40 3 0
Sprezarka $rubowa 50 10 0
Sprezarka spiralna 40 1 0
Wentylator o niskiej bezwtadnosci 40 10 0
Wentylator o wysokiej bezwladnosci 40 15-20 0
Wentylator odsrodkowy 40 5 0
Przenosnik tasmowy 50 5-10 5
Mieszadto 40 20 0
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https://www.lovatoelectric.pl/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.pl
https://www.lovatoelectric.pl/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.pl/CX02/CX02/snp
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9 TABELA PARAMETROW

& 9.1 MENU PARAMETROW

Parametry softstartow z serii ADXNF i ADXNP, dysponujacych tacznoécig NFC, podzielono na ponizsze menu, ktére mozna wyswietlic w aplikacji LOVATO NFC lub w oprogramowaniu Xpress (tylko w przypadku ADXNP).
Uwaga. Niektore menu/parametry moga by¢ rézne w przypadku wersji ADXNF i ADXNP. Nalezy odnosi¢ sie do poszczegéinych tabel parametréw opisanych w ponizszych rozdziatach.

KOD MENU OPIS ADXNF ADXNP
MO1 OGOLNE Parametry rozruchu i zatrzymywania silnika [ ] [}
M02 HASLO Ustawianie hasta dostepu do parametréw [ ] [ ]
M03 ZABEZPIECZENIA Konfiguracja limitow zabezpieczenia silnika i softstartu [ ] ]
M04 ROZNE Funkcje wej$c¢ sterowania [ ] [ ]

§ M05 WYJSCIA Programowanie funkcji wyj$¢ przekaznikowych [ ] [ ]

; M06 KOMUNIKACJA Konfiguracja parametréw komunikacji (opcjonalny modut RS485 — CX04) - o

B mo7 ALARMY Konfiguracja wiasciwosci alarmow [} (]

9.2 TABELA PARAMETROW ADXNF (WERSJANFC)

M01 - OGOLNE M Domyslnie Zakres
P01.01 | Warto¢ napigcia poczatkowego rozruchu % 40 30...80
P01.02 Rampa rozruchu S 1,0 1,0...20,0
P01.03 Rampa zatrzymania S 0,0 0,0..20,0
P01.04 | Warto¢ rozpoczecia zatrzymania % 20 0..50
P01.05 | Warto$¢ zakoriczenia zatrzymania % 20 0..80

P01.01 - Warto$¢ napiecia poczatkowego rozruchu, podawanego po komendzie rozruchu. Musi by¢ wyregulowana tak, aby silnik zaczat powoli sie obraca¢ tuz po komendzie rozruchu.

P01.02 - Czas, jaki uptywa od komendy rozruchu silnika do osiagniecia peinego napigcia. Okresla nachylenie rampy rozruchu.

P01.03 - Czas wymagany do stopniowego zmniejszenia napigcia ze 100% do koricowej wartosci po pojawieniu si¢ komendy zatrzymania. Rzeczywisty czas zatrzymywania silnika moze by¢ rézny w zaleznosci od charakterystyki
obcigzenia. W przypadku ustawienia 0 sekund zatrzymanie silnika nastepuje w wyniku bezwiadnosci swobodnego wybiegu.

P01.04 - Warto$¢ rozpoczecia zatrzymania. Warto$¢ procentowa napiecia, ktdre jest odcinane tuz przed rozpoczeciem rampy zatrzymania. Przydatna w aplikacjach wykorzystujacych pompy.

P01.05 - Warto$¢ zakoriczenia zatrzymania. W momencie wydania komendy zatrzymania, softstart wykonuje rampe zatrzymania (jesli ja wiaczono) i po osiggnieciu poziomu napiecia ustawionego w parametrze P01.05 natychmiast
ustawia warto¢ zerowa napiecia i silnik przestaje by¢ zasilany.

Uwaga. W celu uzyskania dodatkowych informacji o ustawianiu parametréw opisanych powyzej, patrz rozdziat 5. STEROWANIE ROZRUCHEM | ZATRZYMANIEM.

M02 - HASLO M Domysinie Zakres
P02.01 | Aktywacja hasta OFF OFF-ON
P02.02 | Haslo zaawansowane 2000 0000...9999
P02.01 - Jesli ustawiono na OFF, zarzadzanie hastem jest wytaczone, a dostep do ustawien i menu komend nie jest ograniczony.
P02.02 - Jesli parametr P02.01 jest aktywny (ON), nalezy okresli¢ warto$¢ w celu dokonania aktywacji dostepu do parametrow.
MO03 - ZABEZPIECZENIA M Domysinie Zakres
P03.01 | Kontrola kolejnosci faz OFF OFF /L1-L2-L3/
L3-L2-L1
P03.02 | Minimalna warto$¢ napiecia v OFF OFF /170...760
P03.03 | Opdznienie zadziatania dla napiecia minimalnego S 5 0...600
P03.04 | Maksymalna warto$¢ progowa napiecia v OFF 170...760 / OFF
P03.05 | Opdznienie zadziatania dla maksymalnego progu napiecia s 5 0...600
P03.06 | Tryb kasowania alarmow STOP STOP / START
P03.07 | Liczba prob automatycznego kasowania alarméw OFF OFF/1..6
P03.08 | Przerwa migdzy automatycznym kasowaniem alarmow min 1 1..30

P03.01- W przypadku innej opcji niz OFF umozliwia kontrole kolejnoci faz zasilania, czyli kierunek obrotéw silnika. Ustawienie L1-L2-L3 odpowiada obrotowi do przodu, a ustawienie L3-L2-L1 - do tytu. Kolejno$¢ inna niz ta, ktéra,
ustawiono, powoduje alarm A03 Btedna kolejno$¢ faz.

P03.02 - P03.03 - Napiecie nizsze od warto$ci ustawionej w parametrze P03.02 przez czas przekraczajacy P03.03 powoduje alarm A0S Napiecie sieciowe poza limitami.

P03.04 - P03.05 - Napiecie wyzsze od wartoéci ustawionej w parametrze P03.04 przez czas przekraczajacy P03.05 powoduje alarm A05 Napiecie sieciowe poza limitami.

P03.06 — Okresla zrodto komendy kasowania alarméw. STOP = alarmy sa kasowane przez otwarcie wejécia ST. START = alarmy sa kasowane przez zamkniecie wejscia ST.

P03.07 - Ta funkcja jest stosowana w aplikacjach bez nadzoru ze sterowaniem 2 przewodowym rozruchu silnika. W przypadku zatrzymania silnika z powodu aktywnego alarmu, ktéry we wiasciwo$ciach ma ustawione ,Automatyczne
kasowanie”, po czasie okreslonym w parametrze P03.08 nastepuje automatyczne kasowanie alarmu, a w konsekwencji ponowny rozruch silnika. Gdyby po skasowaniu, silnik nie uruchomit sig, bedzie miata miejsce taka
liczba prob kasowania i nastepujacych po nich rozruchéw silnika, jaka ustawiono w parametrze P03.07.

P03.08 - Czas przerwy pomiedzy jedna préba automatycznego kasowania a kolejna,

Mo4 - ROZNE M Domyslnie Zakres
P04.01 | Opoznienie zamkniecia wejscia ST s 0,0 0,0...600,0
P04.02 | Opdznienie otwarcia wejscia ST s 0,0 0,0...600,0
P04.03 | Czas opdznienia rozruchu po braku zasilania pomocniczego S 0 0..900

P04.01 - Opoznienie zamknigcia zestyku dla wybranego wejécia rozruchu (ST).
P04.02 - Opoznienie otwarcia zestyku dla wybranego wejscia rozruchu (ST).

P04.03 - Czas opdznienia przy ponownym uruchomieniu wskutek braku napigcia zasilania pomocniczego: gdy brakuje zasilania pomocniczego, jesli przy ponownym podigczeniu go zestyk rozruchu (ST) jest juz zamknigty, softstart w
nie uruchamia sig ponownie od razu, ale dopiero po czasie opdznienia ustawionym w parametrze P04.03.

M05 - WYJSCIA (OUT, n=1...2) M Domysinie Zakres
P05.n.01 | Funkcja wyjscia n=1 OFF
Stycz. Lin. Stycznik linii
n=2 TOR (koniec rampy)
TOR Alarm ogdlny
Alarm Axx
P05.n.02 | Numer kanalu (x) 1 1.99
P05.n.03 | Normalny status NOR NOR /REV

Uwaga. To menu podzielono na 2 sekcje, odnoszace si¢ do wyjs¢ cyfrowych OUT1 (zaciski 11 - 14) i OUT2 (zaciski 11 - 24).
P05.n.01 - Wybdr funkcji wybranego wyjécia (patrz tabela funkcji wyj$¢ programowalnych).

P05.n.02 - Indeks, ktéry mozna przypisywa¢ do funkcji zaprogramowanej w poprzednim parametrze. Przyktad: jesli funkcja wyjscia jest ustawiona na funkcje Alarm Axx i to wyjscie ma wzbudzi¢ sie po nastapieniu alarmu A07, wtedy
P05.n.02 nalezy ustawi¢ na warto¢ 7.

P05.n.03 - Ustawia status wyjécia, gdy przypisana do niego funkcja nie jest aktywna: NOR (normal) = wyjécie odwzbudzone, REV (reverse) = wyjscie wzbudzone.
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MO07 - ALARMY (An, n=1...9) M Domysinie Zakres

‘ P07.n ‘ Alarm An (patrz Tabela alarméw)

P07.n- Konfiguracja wiadciwosci alarmu numer n, gdzie n=1...9. Ze szczegétami mozna sig zapoznac w rozdziale 10 ALARMY.

Przyktad - P07.03 pozwala na skonfigurowanie waéciwosci alarmu A03 Niewtasciwa kolejnosc¢ faz.

9.3  TABELA PARAMETROW ADXNP (WERSJA ZAAWANSOWANA)
M01 - OGOLNE M Domysinie Zakres
P01.01 | Warto$¢ napiecia poczatkowego rozruchu % POT POT/30...80
P01.02 Rampa rozruchu S POT POT/1,0...20,0
P01.03 | Rampa zatrzymania S POT POT/0,0...20,0
P01.04 | Warto$¢ rozpoczecia zatrzymania % 20 0..50
P01.05 | Warto$¢ zakoriczenia zatrzymania % 20 0..80
P01.06 | Prad znamionowy silnika In A np. 45 (100%le) np. 22,5..45

(50...100%le)

P01.07 | Limit pradu przy rozruchu %In 300 200...500

P01.01 - Warto$¢ napiecia poczatkowego rozruchu, podawanego po komendzie rozruchu. Musi by¢ wyregulowana tak, aby silnik zaczat powoli sie obraca¢ tuz po komendzie rozruchu.

W przypadku ustawienia opcji POT warto$¢ jest ustawiania za pomoca wasciwego potencjometru na panelu przednim.

P01.02 - Czas, jaki uptywa od komendy rozruchu silnika do osiagniecia peinego napiecia. Okresla nachylenie rampy rozruchu. W przypadku ustawienia opcji POT warto$¢ jest ustawiania za pomoca wiasciwego potencjometru na

panelu przednim.

P01.03 - Czas wymagany do stopniowego zmniejszenia napiecia ze 100% do koricowej wartosci po pojawieniu sie komendy zatrzymania. Rzeczywisty czas zatrzymywania silnika moze by¢ rozny w zaleznosci od charakterystyki
obciazenia. W przypadku ustawienia opcji POT warto$¢ jest ustawiania za pomoca wlasciwego potencjometru na panelu przednim. W przypadku ustawienia 0 sekund zatrzymanie silnika nastepuje w wyniku bezwtadnosci

swobodnego wybiegu.

P01.04 - Warto$¢ rozpoczecia zatrzymania. Warto$¢ procentowa napigcia, ktére jest odcinane tuz przed rozpoczeciem rampy zatrzymania. Przydatna w aplikacjach wykorzystujacych pompy.
P01.05 - Warto$¢ zakonczenia zatrzymania. W momencie wydania komendy zatrzymania, softstart wykonuje rampe zatrzymania (jesli ja wiaczono) i po osiagnieciu poziomu napiecia ustawionego w parametrze P01.05 natychmiast

ustawia warto¢ zerowa napiecia i silnik przestaje by¢ zasilany.

P01.06 - Prad znamionowy silnika. Zakres zalezy od wersji softstartu ADXNP i mozna go ustawi¢ w zakresie od 50% do 100% pradu znamionowego softstartu le. Na przyktad, w przypadku softstartu o pradzie znamionowym le = 45 A

prad znamionowy silnika In mozna ustawi¢ w zakresie od 22,5 A do 45 A.

P01.07 - Maksymalny limit pradu podczas fazy rozruchu, wyrazony jako % pradu znamionowego silnika In. Poniewaz prady trzech faz nie sg zréwnowazone podczas rozruchu, limit ten dotyczy wartosci najwyzszej z trzech faz, czyli
L3 (faza podiaczona bezposrednio do silnika). Uwaga. W celu uzyskania dodatkowych informacji o ustawianiu opisanych powyzej parametréw, patrz rozdziat 5. STEROWANIE ROZRUCHEM | ZATRZYMANIEM.

M02 - HASLO M Domysine Zakres
P02.01 | Aktywacja hasta OFF OFF-ON
P02.02 | Hasto zaawansowane 2000 0000...9999

P02.01 - Jesli ustawiono na OFF, zarzadzanie hastem jest wytaczone, a dostep do ustawier i menu komend nie jest ograniczony.

P02.02 - Jesli parametr P02.01 jest aktywny (ON), warto$¢ nalezy okresli¢ w celu dokonania aktywacji dostepu do parametrow.
MO03 - ZABEZPIECZENIA M Domysine Zakres
P03.01 | Kontrola kolejnosci faz OFF OFF / L1-L2-L3 / L3-L2-L1
P03.02 | Minimalna warto$¢ napiecia v OFF OFF /170...760
P03.03 | Opdznienie zadziatania dla napiecia minimalnego s 5 0...600
P03.04 | Maksymalna warto$¢ progowa napiecia v OFF 170...760 / OFF
P03.05 | Opoznienie zadziatania dla napigcia maksymalnego s 5 0...600
P03.06 | Tryb kasowania alarmow STOP STOP / START
P03.07 | Liczba préb automatycznego kasowania alarmow OFF OFF/1..6
P03.08 | Przerwa migdzy automatycznym kasowaniem alarmow min 1 1..30
P03.09 | Aktywacja zabezpieczenia termicznego silnika ON OFF-ON
P03.10 | Klasa zabezpieczenia termicznego przy rozruchu 10 10-15-20-25
P03.11 Klasa zabezpieczenia termicznego podczas pracy 10 10-15-20-25
P03.12 | Przywrécenie zabezpieczenia termicznego silnika % 120 0..140
P03.13 | Minimalny prég momentu obrotowego (zbyt niskie obcigzenie) %Tn OFF OFF /20...100
P03.14 | Opdznienie zadziatania dla minimalnego momentu obrotowego s 10 1..20
P03.15 | Warto$¢ progowa maksymalnego momentu obrotowego %Tn OFF OFF /50...200
P03.16 | Opdznienie zadziatania dla maksymalnego momentu obrotowego S 3 1..20
P03.17 | Maksymalny czas rozruchu s OFF OFF /10...100
P03.18 | Warto$¢ progowa asymetrii pradow % OFF OFF /1..25
P03.19 | Opdznienie dla asymetrii pradow s 5 0...600

P03.01 - W przypadku innej opcji niz OFF umozliwia kontrole kolejnosci faz zasilania, czyli kierunek obrotéw silnika. Ustawienie L1-L2-L3 odpowiada obrotom do przodu, a ustawienie L3-L2-L1 - do tytu. Kolejno$¢ inna niz ta, ktora,

ustawiono, powoduje alarm A03 Bfedna kolejnos¢ faz.

P03.02 - P03.03 - Napiecie nizsze od wartosci ustawionej w parametrze P03.02 przez czas przekraczajacy P03.03 powoduje alarm A5 Napiecie sieciowe poza limitami.

P03.04 - P03.05 - Napiecie wyzsze od warto$ci ustawionej w parametrze P03.04 przez czas przekraczajacy P03.05 powoduje alarm A05 Napiecie sieciowe poza limitami.

P03.06 - Okresla zrédto komendy kasowania alarméw. STOP = alarmy sa kasowane przez otwarcie wejécia ST. START = alarmy sa kasowane przez zamknigcie wejscia ST.

P03.07 - Ta funkcja jest stosowana w aplikacjach bez nadzoru ze sterowaniem 2 przewodowym rozruchu silnika. W przypadku zatrzymania silnika z powodu aktywnego alarmu, ktéry we wiasciwosciach ma ustawione ,Automatyczne

kasowanie”, po czasie okreslonym w parametrze P03.08 nastepuje automatyczne kasowanie alarmu, a w konsekwencji ponowny rozruch silnika. Gdyby po skasowaniu, silnik nie uruchomit sig, bedzie miata miejsce taka
liczba prob kasowania i nastepujacych po nich rozruchéw silnika, jaka ustawiono w parametrze P03.07.

P03.08 - Czas przerwy pomigdzy jedna proba automatycznego kasowania a kolejna,
P03.09 - Aktywacja zabezpieczen termicznych silnika ustawionych za pomoca parametréw P03.10 i P03.11. W przypadku ustawienia dla tego parametru opcji OFF (na przyktad przy zastosowaniu przekaznika termicznego) oba

zabezpieczenia zostang wylaczone.

P03.10 - P03.11 - Okreslajq klase elektronicznego zabezpieczenia termicznego silnika, odpowiednio dla fazy rozruchu i w dla fazy pracy. Klasa zabezpieczenia termicznego jest wybierana w zaleznosci od typu zastosowania silnika.

Klase 10 wybiera sig w przypadku normalnego uzytkowania silnika, klase 15, 20 lub 25 w przypadku cigzkiej eksploatacji. W przypadku ciezkiej eksploatacii silnika, w celu zapewnienia doktadniejszego zabezpieczenia mozna
ustawi¢ wyzsza klase zabezpieczenia przy rozruchu P03.10 niz klasa zabezpieczenia podczas pracy P03.11.

P03.12 - Okresla warto$¢ statusu termicznego silnika, ponizej ktérej bedzie mogto nastapi¢ przywrocenie alarmu zabezpieczenia termicznego silnika.
P03.13 - Zwykle jest wykorzystywany jako zabezpieczenie przed praca pomp na suchobiegu lub do rozpoznawania zerwania faricuchow lub paskéw napedowych. Gdy moment jest nizszy od wartosci ustawionej, po czasie okreslonym

przez parametr P03.14 generowany jest alarm A13 Zbyt niskie obcigzenie. Opoznienie zadziatania zeruje sie, jesli moment obrotowy powraca do wartosci +10% w stosunku do wartosci ustawionej.
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S P03.14 - Opoznienie zadziatania alarmu A13 Zbyt niskie obciazenie.

& P03.15- Jesl moment zmierzony przez softstart przekracza warto$¢ ustawiong w parametrze P03.15, po czasie opoznienia P03.16 uruchamiane jest wyjscie przekaznikowe zaprogramowane funkcjg ,Maksymalny moment obrotowy”.
Funkcja ta nie powoduje zatrzymania silnika.

P03.16 - Opoznienie zadziatania dla sygnalizacji maksymalnego momentu obrotowego.

P03.17 - Sprawdza, czy czas trwania rozruchu silnika nie przekracza czasu ustawionego, czyli czy ograniczenie pradu nie pozostaje aktywne przez zbyt diugi czas, co jest objawem problemu mechanicznego. Czas rozruchu diuzszy
od czasu ustawionego powoduje alarm A15 Zbyt dtugi czas rozruchu.

P03.18 - P03.19 - Kontroluje asymetrie pradow podczas pracy przy petnym napieciu. Asymetria wigksza niz ustawiona przez czas przekraczajacy P03.19 powoduje alarm A14 Asymetria pradow.

M04 - ROZNE M Domyslne Zakres

P04.01 Opbznienie zamknigcia wejécia ST S 0,0 0,0...600,0
| P04.02 Opdznienie otwarcia wejscia ST s 0,0 0,0...600,0
5 P04.03 | Czas opdznienia rozruchu po braku zasilania pomocniczego s 0 0..900
g P04.04 | Aktywacja komend start/stop poprzez Modbus OFF OFF-ON

P04.01 - Opdznienie zamknigcia zestyku dla wybranego wejécia rozruchu (ST).

P04.02 - Opdznienie otwarcia zestyku dla wybranego wejécia rozruchu (ST).

P04.03 - Czas opoznienia dla ponownego uruchomienia na skutek zaniku napiecia zasilania pomocniczego: jesli przy ponownym podtaczeniu brakuje zasilania pomocniczego a zestyk rozruchu (ST) jest juz zamkniety, softstart nie
uruchamia sig bezzwlocznie, ale dopiero po czasie opdznienia ustawionym w parametrze P04.03.

P04.04 - Aktywacja wysylania komend start/stop silnika poprzez protokoty Modbus. Jesli softstart ADXNP jest wyposazony w modut komunikacji RS485 CX04, po ustawieniu P04.04=ON mozna wysyta¢ do softstartu komendy
rozruchu i zatrzymania poprzez protokoty Modbus RTU. Po ustawieniu parametru P04.04 na ON, aby komendy wysytane przez protokoly dziataly, nalezy wejécie ST ustawi¢ na zamkniete i funkcje wylaczenia
bezpieczenstwa. W ten sposéb w przypadku przerwania komunikacji z masterem Modbus RTU mozliwe jest w kazdej chwili zatrzymanie silnika poprzez otwarcie wejScia ST. Adresy Modbus podano w rodziale 12.1 TABELA

ADRESOW MODBUS.
M05 - WYJSCIA (OUTn, n=1..2) M Domysinie Zakres
P05.n.01 | Funkcja wyjcia n=1 OFF
Stycz. Lin. Stycznik linii
TOR (koniec rampy)
n=2 Alarm ogdlny
TOR Alarm Axx
Maksymalny moment obrotowy

P05.n.02 | Numer kanatu (x) 1 1..99
P05.n.03 | Normalny status NOR NOR /REV

Uwaga. To menu podzielono na 2 sekcje, odnoszace si¢ do wyjs¢ cyfrowych OUT1 (zaciski 11 - 14) i OUT2 (zaciski 11 - 24).
P05.n.01 - Wybor funkcji wybranego wyjécia (patrz tabela funkcji wyj$¢ programowalnych).

P05.n.02 - Indeks, ktory mozna przypisywa¢ do funkcji zaprogramowanej w poprzednim parametrze. Przyktad: jesli funkcja wyjécia jest ustawiona na funkcje Alarm Axx i to wyjscie ma wzbudzi¢ sig po nastapieniu alarmu A7, wtedy
P05.n.02 nalezy ustawi¢ na warto$¢ 7.

P05.n.03 - Ustawia status wyjécia, gdy przypisana do niego funkcja nie jest aktywna: NOR (normal) = wyjécie odwzbudzone, REV (reverse) = wyjécie wzbudzone.

M06 - KOMUNIKACJA M Domysinie Zakres
P06.01 | Adres seryjny wezia 1 1..255
P06.02 | Predko$¢ przesytu danych bps 9600 1200
2400
4800
9600
19200
38400
P06.03 | Format danych 8BIT-N 8BIT-N
8BIT-0
8BIT-E
P06.04 | Bit stop 1 1-2
Uwaga. To menu pozwala na ustawienie parametrow komunikacji opcjonalnego modutu RS485 - kod CX04. Wykorzystywany protokot to Modbus RTU.
P06.01 - Adres seryjny (wezef) softstartu.
P06.02 - Predkos¢ przesylu danych (baudrate) przez port komunikacji szeregowe.
P06.03 - Format danych: 8=8 bit danych, N=brak parzystosci, O=nieparzysto$¢, E=parzystos¢.
P06.04 - Numer bitu stop.
M07 - ALARMY (An, n=1...16) M Domysine Zakres

P07.n ‘ Alarm An (patrz Tabela alarméw)

P07.n- Konfiguracja wiasciwosci alarmu numer n, gdzie n=1...16. Ze szczegétami mozna sig zapoznac w rozdziale 10 ALARMY.
Przyktad - P07.03 pozwala na skonfigurowanie wiaéciwosci alarmu A03 Niewtasciwa kolejnosc¢ faz.
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10  ALARMY

- Po wiaczeniu sig alarmu czerwony wskaznik LED ALARM pulsuje tak dtugo, jak diugo alarm jest aktywny. Liczba impulsow okre$la typ aktywnego alarmu (np. 1 impuls = alarm A01, 2 impulsy = alarm A02, 3 impulsy = alarm A03
itd.). Znaczenie alarmu opisano w Tabeli alarméw.

- Domyslnie dla wigkszosci zabezpieczen ustawiona jest opcja OFF. Jesli uzytkownik zamierza je wiaczy¢, nalezy ustawi¢ odpowiedni parametr (patrz menu konfiguracji MO3 ZABEZPIECZENIA).

- Niektore alarmy powodujg zatrzymanie silnika, inne natomiast sq tylko sygnalizowane, ale silnik w ich przypadku nadal pracuie.

- Kasowanie alarméw mozna skonfigurowac tak, aby odbywato sie automatycznie lub recznie, w sposéb niezalezny. W przypadku ustawienia kasowania recznego przywrécenie alarmu powinien wykona¢ operator zgodnie z trybem
ustawionym w parametrze P03.06.

— W trybie automatycznym kasowanie alarméw nastepuje, gdy warunki wystepowania alarmu nie maja juz miejsca, ewentualnie zgodnie z ustawieniami parametréw w menu M03 ZABEZPIECZENIA.

Ponizej opisano znaczenie wiasciwosci alarméw.

- alarm wiaczony - Ogolne wiaczanie alarmu. Jesli alarm nie jest wigczony, nie zostaje uwzgledniony przy pracy urzadzenia.

- alarm zachowany - Alarm pozostaje w pamigci urzadzenia nawet wtedy, gdy usunigto przyczyne, ktdra go spowodowata.

- alarm ogolny - Uaktywnia wyjécie przekaznikowe zaprogramowane funkcja ‘alarm ogélny’.

- zatrzymanie silnika - W przypadku aktywnego alarmu silnik jest zatrzymywany.

- hamowanie - W przypadku aktywnego alarmu silnik jest zatrzymywany z zastosowaniem rampy zatrzymania (jesli ja wiaczono). Jesli ta wiasciwos¢ nie jest aktywna, silnik jest zatrzymywany z zastosowaniem swobodnego wybiegu.
- automatyczne kasowanie - Ten alarm moze by¢ kasowany automatycznie zgodnie z kryteriami okre$lonymi w parametrach P03.07 i P03.08.

10.1 TABELA WEASCIWOSCI ALARMOW

W ponizszej tabeli podano wiasciwosci domysine alarméw.

Wiasciwosci te mozna zmieni¢ w wersji ADXNF za pomoca aplikacji Lovato NFC, a w wersji ADXNP za pomoca aplikacji Lovato NFC, SAM1 lub oprogramowania Xpress.

W wersji podstawowej ADXNB wiasciwosci alarmow sq stafe, zgodnie z ponizsza tabela, z wyjatkiem alarmu niewtasciwej kolejnosci faz (A03), ktory domysinie jest wylaczony i ktéry mozna wiaczy¢ poprzez sekwencje opisang w
rozdziale 7.1 WLACZANIE KONTROLI NIEWEASCIWEJ KOLEJNOSCI FAZ (ADXNB).

Uwaga. Alarmy od A10 do A16 sq dostepne tylko w wersji zaawansowanej ADXNP. W celu sprawdzenia alarméw dostepnych w kazdej wersji ADXN nalezy sie zapozna¢ z tabelg w rozdziale 7 ZABEZPIECZENIA.

KOD ALARMU OPIS
[ [}
AR R
! = = g £ =
= N = N = <
A0 ZANIK NAPIECIA SIECI ° 2] ° L Y:) )
A02 ZANIK FAZY ° 2] ° [ X5) 2]
A03 NIEWLASCIWA KOLEINOSC FAZ ° 2] ° ° 2]
A4 CZESTOTLIWOSC POZA LIMITAMI ° 2] ° L Y:) 2]
A05 NAPIECIE SIECI POZA LIMITAMI ° 2] ° ° 2]
AQ6 ZABEZPIECZENIE TERMICZNE SOFTSTARTU ° ° ° °
A07 AWARIA CZUJINIKA TEMPERATURY ° ° °
A08 AWARIA PRZEKAZNIKA BYPASS @ ° ° ° [ X:)
A09 BLAD SYSTEMU °
A10 ZABEZPIECZENIE TERMICZNE SILNIKA ° ° ° ° °
ANl ZABEZPIECZENIE LIMITU PRADU @ ° ° ) )
A12 BLOKADA WIRNIKA ° ° ) )
A13 ZBYT NISKIE OBCIAZENIE ° ° ° ° ° °
At4 ASYMETRIA PRADOW ° ° ° ° ° °
At5 ROZRUCH ZBYT DLUGI ° ° ° ° °
A16 ZWARCIE FAZY @ ° ° ° [ X5)

@ Wlasciwosci tych alarmow sq state i nie mozna ich zmienia.
® UWAGA. W przypadku alarmdw powiazanych z linig zasilania A01, A02, A03, A04 i A5 wiasciwosci ‘alarm zachowany' i ‘automatyczne kasowanie’ dziataja zgodnie z nastepujaca logika.
- Kiedy wiaczono (ON) wiasciwos¢ ‘alarm zachowany':
- wprzypadku, gdy ‘automatyczne kasowanie’ = OFF alarm pozostaje aktywny tak diugo, jak diugo wejscie rozruchu ST jest zamknigte, nawet jesli warunek, ktory go wygenerowat, nie ma juz miejsca.
- wprzypadku, gdy ‘automatyczne kasowanie’ = ON, jesli wejscie rozruchu ST jest zamknigte, po czasie z P03.08 alarm jest kasowany i softstart ponawia prébe rozruchu. Operacja ta jest powtarzana, az do maksymalnej
liczby prob okreslonej w parametrze P03.07.
- Kiedy wytaczono (OFF) wtasciwos¢ ‘alarm zachowany’:
- w przypadku, gdy ‘automatyczne kasowanie’ = OFF, jesli wejscie rozruchu ST jest zamknigte, po 30 sekundach alarm jest kasowany i softstart ponawia probe rozruchu. Operacja ta jest powtarzana co 30 sekund przez
maksymalnie 5 prob, dopdki, gdy ST bedzie zamknigte i alarm bedzie aktywny. Jeli po 5 prébach warunki alarmu nadal maja miejsce, alarm pozostaje aktywny (zachowany) i konieczne jest skasowanie reczne zgodnie
z trybem ustawionym w parametrze P03.06. Uwaga. Jest to tryb przewidziany dla alarméw od AO1 do A04 w softstartach z serii ADXNB (bez mozliwosci wprowadzania zmian).
- w przypadku, gdy ‘automatyczne kasowanie’ = ON, jesli wejécie rozruchu ST jest zamkniete, po czasie P03.08 alarm jest kasowany i softstart ponawia probe rozruchu. Operacja ta jest powtarzana, az do maksymalnej liczby
prob okreslonej w parametrze P03.07.
® W tych alarmach dla wlasciwosci Zatrzymanie silnika zawsze wymuszana jest opcja ON niezaleznie od ustawienia, poniewaz obecno$¢ takich warunkéw alarmu jest kiuczowa dla prawidiowego dziatania silnika.

102 OPIS ALARMOW

KOD OPIS PRZYCZYNA ALARMU

A01 ZANIK NAPIECIA SIECI Zanik wszystkich trzech faz w momencie wydania komendy rozruchu lub podczas pracy silnika

A02 ZANIK FAZY Zanik jednej z faz zasilania. Uwaga. W przypadku wersji ADXNB i ADXNF zanik fazy jest wykrywany tylko podczas komendy rozruchu,
a nie podczas rampy czy w fazie zataczonego bypassu (silnik pracuje przy peinym napigciu).

A03 NIEWLASCIWA KOLEINOSC FAZ Kolejnos$¢ faz inna od tej ustawionej w parametrze P03.01 (w przypadku wersji podstawowej ADXNB: kolejnos¢ faz inna niz L1-L2-L3, o ile ja wigczono — patrz rozdziat 7.1)

A04 CZESTOTLIWOSC POZA LIMITAMI Czestotliwo$¢ napiecia sieci poza limitem +/-5% dla 50 lub 60 Hz w momencie wydania komendy rozruchu.

A0S NAPIECIE SIECI POZA LIMITAMI Napiecie linii L1-L2 ponizej wartosci progowej P03.02 przez czas przekraczajacy P03.03 lub napigcie linii powyzej wartosci progowej P03.04 przez czas
przekraczajacy P03.05

A06 ZABEZPIECZENIE TERMICZNE SOFTSTARTU | Temperatura softstartu (mierzona za pomoca wbudowanego czujnika) powyzej maksymalnego dopuszczalnego limitu

A07 AWARIA CZUJNIKA TEMPERATURY Wbudowany w softstart czujnik wewnetrzny temperatury NTC z przerwanym obwodem lub uszkodzony

A08 AWARIA PRZEKAZNIKA BYPASS Brak zamknigcia lub otwarcia zestykow wbudowanego przekaznika bypass

A09 BLAD SYSTEMU Blad wewnetrzny softstartu. Nalezy sie skontaktowac z Dziatem wsparcia technicznego LOVATO Electric

A10 ZABEZPIECZENIE TERMICZNE SILNIKA Zadziatanie zabezpieczenia termicznego silnika (przeciazenie). Patrz parametry P03.09-P03.10-P03.11-P03.12.

A1 ZABEZPIECZENIE LITU PRADU Prad > 600%le (prad znamionowy softstartu) przez czas przekraczajacy 200 ms podczas rozruchu. Uwaga: Alarm bez mozliwosci wytaczenia.

A12 BLOKADA WIRNIKA Prad > 500%In (prad znamionowy silnika) przez czas przekraczajacy 200 ms w fazie zataczonego bypassu

A13 ZBYT NISKIE OBCIAZENIE Moment obcigzenia silnika nizszy od ustawionego w parametrze P03.13 przez czas przekraczajacy P03.14 w fazie zalaczonego bypassu

A4 ASYMETRIA PRADOW Asymetria pradow powyzej tej ustawionej w parametrze P03.18 przez czas przekraczajacy P03.19 w fazie pracy silnika

A15 ROZRUCH ZBYT DLUGI Czas rozruchu (od komendy rozruchu do zamkniecia bypassu) powyzej czasu ustawionego w parametrze P03.17

A16 ZWARCIE FAZY Zwarcie tyrystorow lub sklejone zestyki przekaznika bypass

1
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11 TABELA FUNKCJI WYJSC

- W ponizszej tabeli zamieszczono funkcje, ktdre mozna powiazac z dwoma programowalnymi, cyfrowymi wyjéciami przekaznikowymi OUT1 (zaciski 11 - 14) i OUT2 (zaciski 11 - 24) dostepnych w wersjach ADXNF i ADXNP.
- Kazde wyjécie mozna ustawi¢ tak, aby miato status normalny lub odwrotny (NOR lub REV).

- Niektore funkcje wymagaja dodatkowego parametru numerycznego, nazywanego indeksem (x), a okreslonego przez parametr P05.n.02.

- W celu uzyskania dodatkowych informacji, patrz menu M05 WYJSCIA.

- Uwaga. Funkcja wyj$¢ przekaznikowych wersji podstawowej ADXNB jest stata: OUT1 = CONT.LIN, OUT2 = TOR (koniec rampy)

FUNKCJA OPIS SZCZEGOLOWY | ZNACZENIE

OFF Off Wyjscie wylaczone
STYCZ. LIN. Stycznik sieci Kontroluje stycznik liniowy. Jest wzbudzane tuz po komendzie rozruchu. Pozostaje aktywne, dopoki wystepuje napiecie w silniku, czyli podczas rampy rozruchu,
pracy w trybie bypass i rampy zatrzymania (jesli ja wiaczono).
TOR Top Of Ramp Wzbudzone w momencie ukoriczenia rampy, przy pefnym napieciu silnika. Przekazuje sygnat zataczenia obciazenia.
(koniec rampy)
AL. OGOL. Alarm ogdlny Alarm ogdlny. Aktywny jest jeden lub wigcej alarméw o wiaciwosci Alarm ogdiny.
AL. Axx Alarm Axx Aktywne w przypadku wystepowania specyficznego alarmu (indeks xx okreslony w P05.n.02).

MOMENT MAKS| Maksymalny moment obrotowy |  Uakiywnia sig, gdy zmierzony moment obrotowy przekracza warto$¢ progowa P03.15 przez czas przekraczajacy P03.16. Uwaga. Funkcja dostgpna tylko w wersji zaawansowanej ADXNP.
Stuzy do sygnalizowania, czy obciazenie mechaniczne jest na bezpiecznym poziomie i czy nie ma mozliwosci dodatkowego zwigkszenia obcigzenia.

11.1 DOMYSLNE WYJSCIA PROGRAMOWALNE

- Ponizsza tabela zawiera funkcje ustawione fabrycznie dla cyfrowych wyj$¢ programowalnych.

- W razie koniecznosci, w przypadku wersji ADXNF i ADXNP, mozna zmienic funkcje wyjéc poprzez menu M05 WYJSCIA.

- Funkcje wyjs¢ wersji podstawowej ADXNB (stafe, bez mozliwosci zmiany) sq jednakowe jak domysine funkcje wersji ADXNF i ADXNP i podane w ponizszej tabeli.

WYJSCIE ZACISKI FUNKCJA DOMYSLNA
ouT! 114 CONT. LIN (stycznik liniowy)
ouT2 11-24 TOR (koniec rampy, silnik pracuje przy petnym napigciu)

12 OPCJONALNA KOMUNIKACJA RS485 (ADXNP)

Wersja zaawansowana ADXNP jest wyposazona w port optyczny IR na panelu przednim do ktérego mozna podtaczy¢ modut komunikacji RS485 — kod CX04, kompatybilnego zaréwno z softstartem ADXNP... (zasilanie pomocnicze
100...240 V AC), jak i z ADXNP...24 (zasilanie pomocnicze 24 \/ AC/DC).

Dzigki temu modutowi softstart jest wyposazony w port do komunikacji szeregowej RS485, protokét Modbus-RTU, i ma mozliwo$¢ podtgczenia do jednostki gtowne, takiej jak PLC czy HMI lub do sieci nadzoru i monitorowania.

Modut jest wyposazony w zaciski zasilania pomocniczego 24 V AC/DC i jest potaczony z panelem przednim softstartu za pomoca $ruby. Komunikacja pomiedzy softstartem i modutem CX04 odbywa sie poprzez interfejs optyczny, ktory
zapewnia bezpieczenistwo elektryczne i wygode obstugi.

Po zamontowaniu modutu CX04, mozna podtaczy¢ softstart ADXNP do oprogramowania Lovato Electric do nadzoru i zarzadzania energia Synergy (w celu uzyskania dodatkowych informacji nalezy wejs¢ na strone internetowa,

www.LovatoElectric.pl).

Sruby do mocowania na panelu

przednim ADXNP
Dioda stanu:
Zaciski zasiania - POWER (zielona): obecnos¢ zasilania pomocniczego (A1 - A2)
omochiczedo - LINK (dwukolorowa: czerwono-zielona): status komunikacji:
g 4y AC/DCg + czerwona = brak polgczenia

+ zielona - $wiatto state = potaczenie nawiazane, komunikacja
" £ nieaktywna

h - 3] + zielona — miga = pofaczenie nawiazane, komunikacja w toku

Port RS485
(zaciski SG, A, B)

Parametry komunikacji RS485 ustawiane sa w softstarcie ADXNP (z czasowo odigczonym modutem CX04) za pomoca aplikacji LOVATO NFC lub oprogramowania Xpress.
Domyslnie ustawiono nastepujace parametry: wezet szeregowy = 1, predko$¢ = 9600 bps, format danych = 8bit-N (brak parzystosci), bit stop = 1.

Jesli chodzi o informacje dotyczace mozliwych do ustawienia wartoci, patrz menu M06 KOMUNIKACJA.

Po skonfigurowaniu parametréw komunikacji nalezy ponownie podtaczy¢ modut CX04 do portu optycznego na panelu przednim softstartu ADXNP.

W sieci RS485 mozna podtaczy¢ maksymalnie 31 softstartéw ADXNP wyposazonych w modut CX04. Wszystkie softstarty nalezy skonfigurowac z tymi samymi parametrami komunikacji (predkosc, format danych i bit stop), z wyjatkiem

adresu wezta szeregowego, ktory powinien by¢ unikalny dla kazdego ADXNP.
Na ponizszej ilustracji przedstawiono przyklad potaczenia 3 softstartow ADXNP z CX04 podtgczonymi do jednostki gtéwnej Modbus (np. PLC, komputera z oprogramowaniem nadzorujacym, HMI itd.).

SOFT STARTER ADXNP MASTER
MODBUS-RTU

-PLC

-HMI
-PC
- GATE LOGGER

SG A B

230VAC

RS485, 3 wires

14 ILovato
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12.1 TABELAADRESOW MODBUS

& Softstarty ADXNP wyposazone w modut komunikacji RS485 (kod CX04) obstugujq protokoty komunikacji Modbus RTU ®.

Dzigki tej funkcji mozna monitorowa¢ status i pomiary elektryczne urzadzen za posrednictwem oprogramowania nadzorujacego Lovato Electric (Synergy i Xpress) lub standardowego oprogramowania innych firm (SCADA) badz poprzez
urzadzenia wyposazone w interfejs Modbus®, takie jak PLC i panele operatorskie (HMI).

)
©
=3
=3
1=

Zasady dziatania protokotu Modbus RTU sa jednakowe jak w przypadku softstartow z serii ADXL. W celu uzyskania dodatkowych informacji o funkcjach odczytu i zapisu, patrz instrukcja 1454-PROTOKOL KOMUNIKACJI MODBUS
ADXL, ktéra mozna pobrac ze strony internetowej www.LovatoElectric.pl.
Uwaga. W przypadku ADXN maksymalna liczba kolejnych rejestrow, ktére moga by¢ odczytywane poprzez Modbus, to 100.

Parametry komunikacji modutu RS485 (kod CX04) mozna skonfigurowa¢ bezposrednio w softstarcie ADXNP (z czasowo odiaczonym modutem CX04) przy uzyciu aplikacji LOVATO NFC lub oprogramowanie Xpress, za posrednictwem
menu M06 KOMUNIKACJA.

& Domys$lnie ustawiono nastepujace parametry: wezet szeregowy = 1, predko$c = 9600 bps, format danych = 8bit-N (brak parzystoéci), bit stop = 1.

{5l

0

§ 12.1.1 DOSTEPNE POMIARY
@ Ponizej zamieszczono tabele adreséw Modbus, wraz z pomiarami, jakie moga by¢ odczytywane przez ADXNP z uzyciem funkcji Modbus 03 i 04.

Adres Liczba stow Pomiar Jednostka pomiaru Format
06h 2 Napigcie L3-L1 V100 Unsigned long
08h 2 Prad L1 A/10000 Unsigned long
0Ah 2 Prad L2 A/10000 Unsigned long
0Ch 2 Prad L3 A/10000 Unsigned long
14h 2 Moc czynna L1 kW/100000 Signed long
16h 2 Moc czynna L2 kW/100000 Signed long
18h 2 Moc czynna L3 kW/100000 Signed long
32h 2 Czestotliwosc Hz/1000 Unsigned long
3Ah 2 Catkowita moc czynna kW/100000 Signed long
76h 2 Prad maksymalny A/10000 Unsigned long
78h 2 Moment obrotowy %10 Unsigned long
7Ah 2 Maks. prad chwilowy % %10 Unsigned long
F94h 2 Status @ Unsigned integer
FBOh 2 Status termiczny silnika % Unsigned long
FB2h 2 Temperatura tyrystorow °C10 Signed long
2100h 1 Wejscie ST (start) bool Unsigned integer
2140h 1 Wyjécia OUT1 i OUT2 Unsigned integer
2141h 1 Wyjscie OUT1 (11-14) bool Unsigned integer
21421h 1 Wyjscie OUT2 (11-24) bool Unsigned integer
@ Znaczenie odpowiedzi w rejestrze statusu:
Wartos¢ Znaczenie Wartos¢ Znaczenie
0 Brak sieci 5 Praca
1 Softstart gotowy 6 Bypass zalaczony
2 Opbznienie rozruchu 7 Rampa zatrzymania
3 Rampa rozruchu 8 Alarm
f Limit pradu

Przyktad
Przy odczycie, z softstartu ADXNP o adresie wezta 01, wartosci temperatury tyrystorow, ktéra znajduje sig pod adresem OFB2h, komunikat, jaki jednostka gtéwna bedzie musiata wystac, jest nastepujacy:

‘01‘04‘0F‘B1‘00‘02‘22‘F8‘

Gdzie:

01 = adres jednostki podrzednej

04 = funkcja odczytu z rejestru

OF B1 = adres rejestru zmniejszony o jedng jednostke, zawierajacy warto$¢ temperatury tyrystorow
00 02 = liczba rejestréw do odczytania poczawszy od adresu OFB1

22 F8 = suma kontrolna CRC

Odpowiedz softstartu wyglada nastepujaco:

‘01‘04‘04‘00‘00‘01‘10‘38‘03‘

Gdzie:

01 = adres urzadzenia (jednostka podrzedna 01)

04 = funkcja zadana przez jednostke gléwng

04 = liczba bajtow wystanych przez urzadzenie

00 00 01 10 = szesnastkowa warto$¢ sumy = 110h = 272d = 27,2°C
3B C3 = suma kontrolna CRC

12.1.2 KOMENDY START | STOP PRZESYLANE PRZEZ PROTOKOLY MODBUS

Poprzez Modbus mozna wysytaé komendy rozruchu i zatrzymania silnika.

Warunki dziatania:

- Dla parametru P04.04 powinna by¢ ustawiona opcja ON.

~ Po ustawieniu P04.04=ON wejscie rozruchu ST powinno by¢ stale zamknigte, aby wiaczy¢ zapisywanie komend start i stop (jesli wejscie ST jest otwarte, komendy Modbus sa pomijane i silnik zatrzymuie sie).
Adres komend start/stop to 1002h, a stosuje si¢ go z funkcjg Modbus 06:

~ Aby uruchomic silnik, nalezy wpisa¢ 1 jako adres 1002h

~Aby zatrzymac silnik, nalezy wpisac 0 jako adres 1002h.

12.1.3 USTAWIANIE PARAMETROW PRZEZ MODBUS )
Z uzyciem modutu RS485 (kod CX04) mozna réwniez zmieni¢ parametry softstartu ADXNP. W celu uzyskania dodatkowych informacji nalezy zapoznac sig z instrukcjg 1454-PROTOKOL KOMUNIKACJI MODBUS ADXL, rozdziat
USTAWIANIE PARAMETROW, ktéra mozna pobra¢ ze strony internetowej www.LovatoElectric.pl.

.JLovato 15
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13 ZALECENIA

14 SCHEMATY POLACZEN

Rozigcznik izolacyjny + bezpieczniki + stycznik, rozruch 0-1 Wytacznik silnikowy + stycznik, uruchamianie za pomoca przyciskow Wytacznik silnikowy + stycznik, rozruch 0-1

Rozigcznik izolacyjny + bezpieczniki + stycznik + zabezpieczenie

¢ Zaciski Funkcja Opis Ustawienie
termiczne, rozruch 0-1 — - " — )
A1, A2 Zasilanie pomocnicze — W przypadku wersji ADXN...24 podiaczy¢ napiecie pomocnicze 24 V AC/DC -
W przypadku zasilania 24 V DC przestrzegac biegunowoéci na zaciskach
AT (+),A2(3).
- W przypadku wersji ADXN... podtaczy¢ napiecie pomocnicze 100...240 VAC
L1,L2,L3 Napiecie sieci Podtaczy¢ tréjfazowe napiecie linii 208...600 V AC -
T, T2, T3 Wyjscie silnika Podtaczy¢ przewody zasilania silnika -
ST Wejscie rozruchu Podiaczy¢ wejécie rozruchu zgodnie ze schematami podanymi obok. -

Nalezy odigczy¢ zasilanie softstartu zawsze, kiedy konieczne jest wykonanie czynnosci w uktadzie elektrycznym iflub mechanicznym systemu lub maszyny.

Nalezy zawsze przewidzie¢ urzadzenie odigczajace (wytacznik, stycznik, itd.) zasilanie.

Zdecydowanie zaleca sie zainstalowanie stycznika liniowego przed softstartem, zaréwno ze wzgleddw bezpieczenstwa, aby odtaczy¢ napiecie od silnika, gdy rozruch nie jest wymagany, jak i w celu zabezpieczenia tyrystorow
softstartu przed ewentualnymi zjawiskami niebezpiecznymi wystepujacymi w sieci (np. przepiecia, niekontrolowane wartosci szczytowe pradu itd.).

W przypadku instalacji w systemach, ktére moga by¢ narazone na przepiecia, nalezy przewidzie¢ odpowiednie zabezpieczenia (np. ograniczniki przepiec).

Nie uzywa¢ softstartu w celu sterowania transformatorami.

Nie instalowa¢ softstartu w otoczeniach zawierajacych materialy wybuchowe lub gazy tatwopalne.

Nie umieszcza¢ softstartu w poblizu Zrodet ciepta.

Nie nalezy stosowa¢ obuddw izolujacych, poniewaz sg one stabymi przewodnikami ciepfa.

Odpowiednie zabezpieczenie tyrystoréw (SCR) softstartu przed zwarciem mozna wykonac jedynie przez montaz bezpiecznikow (wersja bezzwloczna). W celu doboru bezpiecznikow, patrz tabele koordynacji na ostatnich stronach
instrukcji. Warto zauwazy¢, ze SCR przy zamknigtym przekazniku bypass (czyli podczas pracy), sq zabezpieczone przed ewentualnym zwarciem, nadmiernymi obcigzeniami i przepigciami.

Gdyby przewidziano zastosowanie kondensatoréw poprawy wspétczynnika mocy, nalezy je umieszczac przed softstartem i wyposazy¢ w stycznik zataczajacy i wkiadki bezpiecznikowe. Zataczanie powinno mie¢ miejsce po
ukoriczeniu rozruchu; odtgczenie nalezy przeprowadzac przed zatrzymaniem. W celu sterowania stycznikiem przeznaczonym do zataczania kondensatorow mozna zastosowaé wyjécie przekaznikowe softstartu zaprogramowane
funkcja TOR (koniec rampy).

W przypadku prob izolacji rozdzielnicy softstart nalezy odigczyc.

Rozruch silnika odbywa sie po zamknieciu zaciskow ST-A1.

11-14 Wyjscie przekaznikowe OUT1|Wyjscie do sterowania stycznikiem liniowym. STYCZ. LIN.
Uwaga. W wersji ADXNF i ADXNP mozna zmieni¢ funkcje wyjcia za
pomoca parametru P05.01.01, a w wersji ADXNB funkcja jest stata

i ustawiona jako stycznik liniowy.

11-24 Wyjécie przekaznikowe OUT2|Wyjécie do sygnalizacji koniec rampy (Top Of Ramp). TOR
Uwaga. W wersji ADXNF i ADXNP mozna zmieni¢ funkcjg wyjscia za
pomoca parametru P05.02.01, a w wersji ADXNB funkcja jest stata

i ustawiona jako koniec rampy (TOR).

(¥ UWAGA!
A W przypadku korzystania z przekaznika termicznego Lovato typu RF38 nalezy przecia¢ miedziany sworzen, jak pokazano na
ponizszej ilustracji.

JLovato
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15 WYMIARY MECHANICZNE [mm]
ADXN...006... - ADXN...018...

31100488

ADXNPO06... - ADXNP018... z modutem komunikacji RS485 (kod CX04).

113.4 (4.46)
67 (0:28)

113.4 (4.46")
67 026)

129 (5.08)
139 (5.47")

129 (5.08))
139 (5.47")

1651 PL 03 22

ADXN...025... - ADXN...045... ADXNP(25... - ADXNP045... z modutem komunikacji RS485 (kod CX04).

45 (1.77)
3 128.4 (5.05)
F 67 (026)

128.4 (5.05)

67 (026) W)

149 (5.87')
159 (6.26")
149 (5.87')
159 (6.26")

16 ROZMIESZCZENIE ZACISKOW
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817  WENTYLATOR

& Softstarty ADXN do rozmiaru 30A mozna wyposazy¢ w opcjonalny wentylator EXP8007 stuzacy do zwigkszenia rozproszenia ciepta, dizeki czemu mozliwe jest zwigkszenie liczby rozruchéw na godzine.
Wentylator ten, standardowo wbudowany w przypadku wersji 38 i 45 A, jest zasilany bezpo$rednio przez softstart przez przewdd, ktory jest wprowadzany do wnetrza obudowy.
Zamonotwanie wentylatora nie zwieksza wymiarow softstartu, gwarantujgc zachowanie kompaktowych wymiaréw.

-

1651 PL 03 22

EXP8007

18 LICZBA ROZRUCHOW NA GODZINE
Dane zamieszczone w tabeli odnosza sig do temperatury + 40°C, pradu rozruchowego 4*In i czasow rampy wynoszacych 6 sekund. In = prad znamionowy silnika.

Liczba rozruchéw na godzing BEZ WENTYLATORA

In 5 [ 10 [ 15 [ 20 [ 25 [ 30 | 35 [ 40 | 45 | 50 | 55 | 60 | 65 | 70 | 75 | 80 | 8 | 90 | 95 | 100
3A ADXN00G
6A ADXN00B | ADXNO12_ ]
9A ADXNO12 | ADXNO18 |
12A ADXNO12 - ADXNO18
18A ADXNO18
25A
30A
38A , ,
5A ADXNO38... i ADXNO45... maja standardowo wbudowany wentylator
Liczba rozruchéw na godzing Z WENTYLATOREM
In 5 ] 10 [ 15 [ 20 [ 25 [ 3 |3 [ 40 [ 45 [ 50 [ 55 | 60 65 | 70 [ 75 [ 8 | 85 [ 90 | 95 [ 100
3A ADXN00G
6A ADXN006 ADXNO12
9A ADXN012 ADXNO18
12A ADXNO12 ADXNO18
18A ADXNO18
25A
30A
38A
45A

19 DOBOR SOFTSTARTU

KOD Prad znamionowy Moc znamionowa [EC kW] FLATA] Moc znamionowa UL [HP]
le (Al 230VAC 400VAC 500VAC 208VAC 220-240VAC | 380415VAC | 440480VAC | 550-600VAC

ADXN...006... 6 11 22 3 6,1 1 15 2 3 5
ADXN...012... 12 3 55 55 1 3 3 5 75 10
ADXN...018... 18 4 75 1 18 5 5 10 10 15
ADXN..025... 25 55 11 15 22 75 75 10 15 20
ADXN...030... 30 75 15 185 28 75 10 15 20 25
ADXN...038... 38 1 185 2 34 10 10 20 25 30
ADXN...045... 45 1 2 30 4 10 15 25 30 40

Uwaga! Dane zamieszczone w tabeli, odnoszace sie do mocy znamionowej, uzyskano zgodnie z norma IEC/EN/BS 60947-4-1:2012-05. Dane w KW i HP nie sg wiec uzaleznione od relacji HP=kW*1,36.

18 ILovato
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820 TABELE KOORDYNACJI

& 20.1 KOORDYNACJA ZE STYCZNIKIEM LINIOWYM
Zaleca sig zainstalowanie przed softstartem ADXN stycznika liniowego, zalecanego szczegalnie w celu rozwarcia obwodu w przypadku nieprawidiowego dziatania instalacji (np. przeciazenie, zwarcie, alarm, ...) oraz w celu
zabezpieczenia wewnetrznych tyrystoréw przed wszelkimi nieprawidtowo$ciami wystepujacych w linii zasilania (np. przepigciami lub niekontrolowanymi skokami pradu generowanymi przez inne urzadzenia), gdy rozruch silnika nie jest
wymagany. Za sterowanie stycznikiem liniowym odpowiada wyjécie przekaznikowe softstartu ADXN, zaprogramowane za pomoca dedykowanej funkcji STYCZ. LIN. (stycznik liniowy), ktéra pozostaje aktywna przez caly czas trwania
rozruchu, od komendy rozruchu az do zakoriczenia rampy zatrzymania (jesli ja wiaczono).
Stycznik liniowy musi by¢ dobrany wedtug obciazenia w kategorii AC-3 i posiada¢ warto$¢ pradu wyzsza lub réwna wartosci pradu znamionowego silnika.
W ponizszej tabeli przedstawiono potaczenie stycznika liniowego z softstartem ADXN.

SOFTSTART le[] | STYCZNIK LINIOWY
| ADXN..006... 6 BF09 (JAAC-3)
§ ADXN..012... 12 BF12 (12AAC-3)
B | ADXN.OTS.. 18 BF18 (18AAC-3)
ADXN..025... 2 BF25 (25AAC-3) = ggfznik linfowy
ADXN..030... 30 BF32 (32AAC-3)
ADXN.038... 38 BF38 (38AAC-3)
ADXN..045.. 45 BF50 (50AAC-3)

Uwaga. Jesli chodzi o kompletny kod stycznika, patrz rozdziat 2 - Styczniki w katalogu gtownym LOVATO Electric.

Softstart
ADXN...

20.2 KOORDYNACJA Z PRZEKAZNIKIEM TERMICZNYM (ADXNB i ADXNF)

W softstartach z serii ADXNB i ADXNF nie przewidziano funkcji zabezpieczenia termicznego silnika, ale jest ona dostepna w softstarcie z serii ADXNP.

W celu zabezpieczenia silnika przed przeciazeniem, zamiast wytacznika silnikowego, mozna uzy¢ przekaznika termicznego, instalowanego na ogét za stycznikiem liniowym. W przypadku korzystania z przekaznikow termicznych Lovato
z serii RF38 mozna potaczyé przekaznik mechanicznie ze stycznikiem z serii BF bez potrzeby stosowania akcesoriow. (Wazne! Patrz uwaga dotyczaca montazu RF38 w rozdziale SCHEMATY POLACZEN).

W ponizszej tabeli zamieszczono potaczenie softstartu z przekaznikiem termicznym.

Uwaga! Kalibracje przekaznika termicznego nalezy wykona¢ w oparciu o prad znamionowy silnika (In), ktdry moze by¢ nizszy od pradu znamionowego softstartu (le).

Nalezy wybra¢ przekaznik termiczny, ktory bedzie posiadat w swoim zakresie regulacji prad znamionowy silnika.

SOFTSTART le[] | PRZEKAZNIK TERMICZNY ZAKRES REGULACUI [A]

ADXN...006... 6 RF380650 4.65

ADXN..012... 12 RF381400 9.14

ADXN...018... 18 RF381800 13.18 .

ADXN...025... 2% RF382500 2.25 e ww  StycznikliniiBF..

ADXN...030... 20 RF383200 %3 L L

ADXN...038... 3 RF383800 32.38 - e —— Przekaznk
— a9 R termiczny RF38...

ADXN...045... 5 RF825000 3..50 .

W celu uzyskania dodatkowych informacji dotyczacych przekaznikéw termicznych,
patrz rozdziat 3 - Przekazniki termiczne w katalogu ogélnym LOVATO Electric.

(¥ UNAGA!
A W przypadku korzystania z przekaznika termicznego Lovato typu RF38 nalezy przecia¢ miedziany sworzen, jak pokazano na —
ponizszej ilustracji.

Softstart
ADXNB... lub
ADXNF...
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8 20.3 KOORDYNACJATYPU 1Z WYLACZNIKIEM SILNIKOWYM

& Przed softstartem z serii ADXN mozna zainstalowac wytacznik silnikowy zabezpieczajacy przed zwarciem i przeciazeniem (w przypadku wersji ADXNB i ADXNF, w ktdrych nie przewidziano zabezpieczenia termicznego silnika).
Aby uprosci¢ okablowanie z ADXN o rozmiarze od 6 do 38A mozna zastosowac opcjonalne sztywne ztacze SM1X3150R, kiére pozwala na montaz bezposredni softstartu ADXN pod wytacznikiem silnikowym typu SM1R (wersja z
pokretiem), pozwalajac na wykonanie kompaktowego rozrusznika i skroci¢ czasy instalacji.
SM1X3150R obejmuje réwniez akcesoria podirzymujace softstart, gdy jest on mocowany do wytacznika silnikowego. Jest to mocowanie $rubowe montowane w dolnej czesci softstartu. Wspornik taki mozna zamontowac w réznych
pozycjach, dostosowujac go do danego typu stosowanej szyny DIN, wysokiej lub niskiej, i mozna réwniez dodac go, gdy softstart jest juz zainstalowany, bez konieczno$ci zmiany otwordw.

1651 PL 03 22

E Wylacznik silnikowy SM1R

- Sztyne ziacze
SM1X3150R -

[y me=

Softstart ADXN... Akcesoria do podtrzymywania
softstartu (zawarte w zestawie

SM1X3150R)

W ponizszej tabeli zamieszczono pofaczenie softstartu z wytgcznikiem silnikowym.
Uwaga. Aby prawidtowo dobra¢ wytacznik silnikowy, nalezy sprawdzi¢ prad znamionowy silnika (In), ktory powinien miesci¢ sie w zakresie regulacji wyzwalacza termicznego.

Softstart Zakres regulacji Napiecie maksymalne Wylacznik
wyzwalacza termicznego silnikowy
[VAC]
ADXN...006... SM1R0650 4.65 600
ADXN...012... SM1R1400 9..14 600
ADXN...018... SM1R1800 13..18 600
ADXN...025... SM1R2500 20..25 600
ADXN...030... SM1R3200 24..32 600
ADXN...038... SM1R4000 30..40 600
ADXN...045... SM2R5000 @ 34..50 600

@ Nie mozna zastosowat sztywnego ztacza SM1X3150R.

204 KOODYNACJATYPU 2 (IEC/EN/BS 60947-4-2)

Softstart Maks. rozmiar bezpiecznika| Napiecie maksymalne [VAC] | Bezpieczniki Bussman FWP | Bezpieczniki British
Klasa aR [A] BS 88 Bussman

ADXN..006... 20 600 FWP-20B 20CT
ADXN..012... 35 600 FWP-358 35ET

ADXN..018... 50 600 FWP-50B 45FE

ADXN..025... 70 600 FWP-70B T1FE

ADXN..030... 80 600 FWP-80B 80FE

ADXN..038... 100 600 FWP-100B 100FEE
ADXN..045... 120 600 FWP-125B 120FEE

20.5 KOORDYNACJA WEDLUG UL60947-4-2

Softstart Prad usterki [kA] Napiecie maksymalne [VAC] | Bezpieczniki klasy RK5 [A]
ADXN..006... 5 600 20
ADXN..012... 5 600 20
ADXN..018... 5 600 20
ADXN..025... 5 600 35
ADXN..030... 5 600 35
ADXN..038... 5 600 60
ADXN..045... 5 600 60
UWAGA DOTYCZACA UL.

Z ADXN mozna korzysta¢ w obwodzie bedacym w stanie dostarczac nie wigcej niz * kA symetrycznie przy napieciu maksymalnym na poziomie ** V/, jesli zabezpieczony jest bezpiecznikami w klasie RK5 o mocy *** A.
Jesli chodzi o odpowiednie warto$ci pradu zwarciowego, napigcia maksymalnego i bezpiecznikow RK5, nalezy sie zapozna¢ z zamieszczong powyzej tabelg koordynacji.
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21 DANE TECHNICZNE

Zasilanie pomocnicze: zaciski A1-A2

Potaczenia zasilania pomocniczego (A1-A2), wejscie rozruchowe (ST) i wyjscia przekaznikowe (14-11-24)

Napiecie znamionowe Us ADXN...: 100...240VAC -15%/+10% Typ zaciskow Srubowe (state)
ADXN..24; 24VACIDC -15%/+10% Przekicj przewodow (min. | maks) 0.2..25mn (22..14AWG)
Cagstolliwos¢ znamionowa S0/60 Hz £ 5% Moment obrotowy dokrecenia 0,4Nm / 3,54Ib.in
Poboér/rozproszenie mocy ADXN 100VAC 45mA 1,70W Typ przewodu Stosowat tylko przewody miedziane, +75°C
6..18A UWAC  27mA 240W S =
(bez wentylatora) 24VAC 135mA  1.85W Zlacza zasilania (wejscie linii L1-L2-L3 i wyjscie silnika T1-T2-T3)
24VDC 75mA 1,80W Typ zaciskow Srubowe (state) z zaciskiem
ADXN 100VAC 55mA 2,55W Przekréj przewoddw (min. i maks.) Rozmiar 1 (6-18A): 1,5...4mm? (16...10AWG drut lub linka)
m ; ozmiar 2 (25-45A): 4...10mm? (10...8AWG, 8 tylko linka
26..300 UOVAC  BmA  320W Rozmiar 2 (25-45A): 4...10mm? (10..8AWG, 8 tylko link
(bez wentylatora) 24VAC — 210mA  2,75W Wykrdj Rozmiar 1 (6-18A): PH 1 ($ruba M4)
24DC  1omA  264W Rozmiar 2 (25-45A): PH 2 ($tuba MS)
ADXN 100VAC  90mA 4 45W Morment obrotowy dokrecenia Rozrtiar 1 (6-18A): 1Nm / 8,85b.in
38..45A 240VAC S5mA - 5,00W Rozmiar 2 (25-45A): 2Nm / 17,7lb.n
(z wentylatorem) 24VAC 315mA 4,55W - —
24VDC 175mA 4.20W Typ przewodu Stosowac tylko przewody miedziane, +75°C
Czas odpornosci na mikro-przerwe < 40ms Obudowa
Zasilanie: zaciski L1-L2-L3 (linia), T1-T2-T3 (silnik) Wykonanie Do montazu wewnatrz szafy
Napigcie znamionowe 208...600VAC £10% Pozycja instalacyjna Pionowa
Czgstotliwosé robocza 50/60Hz 5% Materiaf Poliwgglan RAL 7035
Prad i moc znamionowa Patrz tabela “Dobor softstartu” Stopieri ochrony |'P20
Cyfrowe wyjécia przekaznikowe: zaciski 1114 (OUT1) i 11-24 (OUT2) Montaz Srubowy lub na szynie DIN 35 mm (IEC/EN/BS 60715)
Typ zestykow 2 x 1NO z zaciskiem wspdlnym Masa ﬁg;mg 251 %\A gggg
— -oUA: 9
Napiecie robocze 250VAC ADXNB 38-45A: 660
Prad znamionowy 5A 250VAC AC1/5A 30VDC
Zakres roboczy UL €300 28§ZE 251 gQA gigg
Maksymalne napigcie przetaczania 250VAC ADXNE 38—45A; 6703
Trwatos¢ elektryczna 1 x 10 operacji
Trwalo$¢ mechaniczna 1 x 10 operacji ﬁgimg g;gﬁ/_\ gégg
Napiecie izolacji Linia Wyjécia Zasil. Zasil. ADXNP 38-45A; 6903
przek. pomocn. | pomocn. ——
100240V | 24 LI )
Napigcie znamionowe izolacj Ui 600VAC | 250VAC | 250VAC | 25VAC Certyfikaty cULus, BAC, RCM
Nominaing wylzymywane napiece udarowe Ump | 6KV I " Bk Zgodnost z normai IEC/ENIBS 60947-1, IECIENIBS 60947-4-2, UL6094T-4-2, CSA

Warunki otoczenia

C22.2 nr 60947-4-2

Temperatura pracy

-20...+40°C (do 60°C z obnizeniem
pradu znamionowego softstartu)

Temperatura sktadowania

-30...+80°C

Ukfad chiodzenia

Chiodzenie naturalne w przypadku ADXN...006... - ADXN...030...
Chtodzenie wymuszone w przypadku ADXN...038... -
ADXN...045..., opcja w przypadku ADXN...006... -
ADXN...030... z uzyciem wentylatora EXP8007

Wilgotnos¢ wzgledna

<80% (IEC/EN/BS 60068-2-78)

Wysoko$¢ maksymalna

1000m n.p.m. bez obnizania pradu znamionowego

Stopien zanieczyszczenia

2

Kategoria przepigciowa

Sekwencja klimatyczna

ZIABDM (IEC/EN/BS 60068-2-61)

Odporno$¢ na uderzenia

15 (IEC/EN/BS 60068-2-27)

Odpomnos¢ na wstrzasy

0,79 (IEC/EN/BS 60068-2-6)
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