ODBIORNIK 2-KANALOWY ROM-22 INSTRUKCJA OBSLUGI

ZAMEL Sp. z 0.0.

e ul. Zielona 27, 43-200 Pszczyna, Poland
tel. +48 (32) 210 46 65, fax +48 (32) 210 80 04
www.zamel.com, e-mail: marketing@zamel.pl

Radiowy odbiomik modutowy ROM-22 to Znamionowe napigcie zasilania|230 VAC

element koricowy systemu EXTA LIFE, ktory Czestotliwo$¢ znamionowa |50 / 60 Hz

umozliwia niezalezne sterowanie dwoma do- czuwanie: 0,65 W

wolnymi urzadzeniami / obwodami. Wyjscia Znamionowy pobdr mocy|wigczony jeden kanat: 1,3 W

stanowig dwa przekazniki ze stykami przetgcz- wigczone dwa kanaty: 1,9 W

nymi (NO/NC) o maksymalnej obcigzalnosci Transmisja |radiowa — pasmo ISM 868 MHz (868,50 MHz)

10A. Daje to mozliwo$¢ sterowania obwodami - — -
niskonapieciowymi (na przyklad 12/24 \ AC/ Sposoéb transmisji|dwukierunkowa - 9600 bps

DC) oraz wysokonapieciowymi (230 V AC). Moc maksymalna| 14 dBm (25 mW)

Odbiornik sprawdza sie takze przy zdalnym Kodowanie |algorytm oparty o klucz 128 bitowy
wyzwalaniu innych urzadzen. Z powodzeniem
mozna go wykorzysta¢ przy podawaniu sy-
gnatow sterujgcych. ROM-22 nadaje sie takze Sygnalizacja transmisji / programowania |tak — dioda LED zielona (STATUS)
do sterowania elektrozaworami w systemach
ogrzewania. Komunikacja dwukierunkowa po-

Zasigg dziatania|do 300 m w terenie otwartym

Sygnalizacja wybranego kanatu / stan kanatu |tak — diody LED czerwone (CH1, CH2)

miedzy odbiornikiem a kontrolerem sprawia, Maksymalna ilo$¢ sparowanych przyciskdéw|96 par (w roztozeniu na 2 kanaty)

iz aktualny stan kazdego kanatu odbiornika Informacja o aktualnym stanie danego kanatu|tak — w aplikacji mobilnej EXTA LIFE
jest wskazywany w aplikacji mobilnej. Dzigki Tryby pracy przy wspétpracy |zatacz/wytacz, bistabilny, monostabilny,
komunikacji dwukierunkowej mozliwa jest tak- z nadajnikami systemu EXTA LIFE|czasowy

ze zmiana wybranych parametréw odbiorni-

Tryby pracy przy wspétpracy z kontrolerem EXTA LIFE |zatgczenie, wytgczenie, czasow
ka oraz zdalne dopisywanie nadajnikéw (bez YDy pracy przy wSpoipracy a ya y

dostepu do odbiornika). Algorytm kodowania llos¢ wejs¢ zewnetrznych 2

ramek zapewnia bezpieczenstwo sterowania. Wspétpraca z tgcznikami*|monostabilnymi (przyciski), bistabilnymi
Odbiornik poza kontrolerem moze by¢ réwno- . .| Zataczenie, wylgczenie, bistabilny,
legle sterowany z poziomu nadajnikow syste- Tryby pracy dla wejs¢ zewngtrznych monostabilny, czasowy

mu EXTA LIFE. Do odbiornika mozna wpisac

Zak t **1s+18h
wiekszg liczbe nadajnikéw co daje mozliwosé glres nastawy czasu S

niezaleznego sterowania z kilku miejsc. Kon- llo$¢ kanatow wyjsciowych |2

figurowalne wejscia przewodowe zwiekszajg . . .12 xNO/NC 16A/ 250 VAC
funkcjonalno$¢ sterowania. Odbiornik posiada Parametry stykow przekaZnika (styki przetgczne beznapieciowe)
zaimplementowang funkcje zdalnej aktuali- Maksymalna obcigzalno$¢ wyjs¢|2 x 10 A/ 250 VAC

zacji oprogramowania z poziomu kontrolera.

- . - - >
Urzadzenie przeznaczone jest do montazu w Liczba zaciskéw przytgczeniowych |10 (przewody o przekroju do 2,5 mm?)

szafach rozdzielczych na szynie TH35 (DIN). Mocowanie obudowy |szyna TH35 (DIN)
Odkrecana antena umozliwia dotgczenie ante- Temperaturowy zakres pracy|-10 do +55 °C
\ny zewnetrznej. ) Stopien ochrony obudowy|IP20
Wymiary|90 x 35 x 66 mm (dwumodutowa)
Waga|0,13 kg

* wybdr fgcznika mozliwy tylko z poziomu aplikacji mobilnej przy wspoétpracy z kontrolerem EFC-01

** mozliwy do wyboru tryb pracy wejscia jest zalezny od wybranego rodzaju tacznika
e znamionowe napiecie zasilania 230 V AC, *** czasy sg przypisywane niezaleznie do kazdego kanatu odbiornika. Czasy programuje si¢ osobno dla przyciskow
e kompatybilny z kontrolerem oraz nadajnika- pracujgcych w trybie czasowym, wej$¢ zewnetrznych oraz sterowania z poziomu aplikacji

mi systemu EXTA LIFE, - Y,

e 2 kanaty wyjsciowe (2 x styki przetaczne
beznapieciowe NO/NC),

e transmisja dwukierunkowa — wskazanie ak- ~N
tualnego stanu kazdego wyjscia w aplikacji Zaciski il

e programowalny stan wyj$¢ po zaniku napie- aciski zasliajace

cia zasilajgcego, o Zaciski wejéciowe do sterowania (@ @) ( )
e 2 programowalne wejscia zewnetrzne, przewodowego (domyslnie wspétpraca
e mozliwosc¢ podigczenia tgcznikdw monosta- z tgcznikami monostabilnymi)
bilnych lub bistabilnych,
. . L N INT N2
e 4 tryby pracy przy wspétpracy z nadajnika-
mi (zatgcz/wytacz, bistabilny, monostabilny, Sygnalizacja nadawania / odbierania /
czasowy), . status podczas operacji programowania
e 2tryby pracy przy wspotpracy z kontrolerem &0 U/sTATUS
(zatacz/wytacz, czasowy), ZameL i
. - . exta life
e czas programowany niezaleznie dla nadaj- ROM-22
nikow radiowych, wejs¢ zewnetrznych i kon- Przycisk PROG - programowanie LD Gniazdo anteny
trolera, 0@ PROG. .
e czasy przypisywane niezaleznie dla kazde- Diody sygnalizujgce aktualnie wybrany kanat S
9o Zz WyJsc, ) o podczas operacji programowania / “Tessmriz
e mozliwos¢ zdalnej aktualizacji oprogramo- stan kanalu podczas normalnej pracy CH1 CH2
L wania. «© O
/

Zamel Sp. z 0.0. niniejszym os$wiadcza,
ze typ urzadzenia radiowego ROM-22 jest zgodny

z dyrektywg2014/53/UE Zaciski wyjsciowe (kanat 1)

Symbol oznaczajgcy selektywne

zbieranie sprzetu elektrycznego

I elektronicznego. Zaciski wyjéciowe (kanat 2)
Zakaz umieszczania zuzytego
sprzetu z innymi odpadami. . J
\§ J
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UWAGI DOTYCZACE UZYTKOWANIA
N

FUNKCJONALNOSC ODBIORNIKA ROM-22:
1. Odbiornik ROM-22 moze by¢ réwnoczesnie sterowany z poziomu:
- nadajnikéw systemu EXTA LIFE (tryb zatacz/wylacz, bistabilny, monostabilny, czasowy),
- aplikacji mobilnej EXTA LIFE po sparowaniu z kontrolerem ( tryb zatacz/wytacz, czasowy),
- wejs¢ zewnetrznych IN1, IN2 (tryb pracy zalezny od typu tacznika — patrz Funkcjonalno$¢ wejsé).
2. Aktualny stan danego kanatu odbiornika jest sygnalizowany poprzez diody led CH1/CH2 oraz w aplikacji mobilnej.
3. Do jednego odbiornika mozna przypisa¢ wigksza liczbe przyciskdw / nadajnikow EXTALIFE — maksymalnie 96 par w roztozeniu na caty odbiornik (na przyktad
48 nadajnikéw w trybie zatgcz/wytgcz).
4. Nadajniki radiowe mogg by¢ programowane z odbiornikiem ,lokalnie” (z wykorzystaniem przycisku PROG) oraz ,zdalnie” (bez dostepu do odbiornika) poprzez
aplikacje mobilng.
Kilka odbiornikéw (kanatéw) moze wspdipracowac z jednym nadajnikiem — zalecane jest wéwczas, aby nadajnik byt przypisany do kazdego odbiornika (kana-
tu) w trybie zatgcz / wytgcz.
Odbiornik moze by¢ jednoczesnie sparowany tylko z jednym kontrolerem EXTA LIFE.
Przyciski nadajnika wpisane do danego kanatu odbiornika moga by¢ z niego selektywnie usuwane.
Istnieje mozliwo$¢ jednoczesnego usuniecia wszystkich przyciskow wpisanych do pamieci odbiornika (reset do ustawien fabrycznych).
Podstawowe parametry odbiornika ROM-22 sg konfigurowane z poziomu aplikacji.
10. Parametry sa niezaleznie konfigurowane dla kanatu 1 (CH1) oraz kanatu 2 (CH2).
11. Z poziomu aplikacji mobilnej istnieje mozliwo$¢ zdalnej aktualizacji oprogramowania w odbiorniku.
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Ustawienia domysine (fabryczne) odbiornika ROM-22

Parametr Ustawienia domysine Mozliwos¢ konfiguraciji

Stan wyj$¢ po zaniku napiecia zasilajgcego Wytaczone (zwarte styki 11-12 oraz 21-22) Tak — aplikacja mobilna

Rodzaj facznikéw wspotpracujacych z wejsciami IN1,IN2 taczniki monostabilne (przyciski) Tak — aplikacja mobilna

Tryb pracy wejs¢ IN1, IN2 bistabilny (cykliczna zmiana stanu wyjscia) Tak — aplikacja mobilna

Domysine czasy dla kanatu 1 (CH1) i kanatu 2 (CH2)* 10s Tak — aplikacja mobilna / przycisk PROG

*dotyczy tych przyciskéw nadajnika, ktére zostaty wpisane do poszczegolnych wyj$¢ w trybie czasowym
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TRYBY PRACY
N
TRYB ZALACZ /| WYLACZ

W trybie zatgcz / wytacz do sterowania kanatem odbiornika wykorzystuje sie zawsze dwa przyciski nadajnika. Jeden z przyciskdw zawsze realizuje funkcje ,wtacz”
a drugi zawsze funkcje ,wylacz”.
UWAGA! Tryb ten zalecany jest do sterowania wigkszg liczbg kanatéw (odbiornikéw) z poziomu jednego nadajnika.

TRYB BISTABILNY

W trybie bistabilnym do sterowania kanatem odbiornika wykorzystuje sig¢ tylko jeden przycisk nadajnika. Ten sam przycisk realizuje funkcje ,wtacz” i ,wytacz”.
Sterowanie wyjsciem realizowane jest jako cykliczna zmiana jego stanu przy kolejnych naci$nieciach przycisku nadajnika. Tryb bistabilny umozliwia niezalezne
sterowanie wiekszg liczbg odbiornikdw z poziomu jednego nadajnika. Przykladowo wykorzystujgc pilota 4-kanatowego P-457/4 mozliwe jest niezalezne wystero-
wanie 4 obwodow (kanatéw).

UWAGA! Tryb bistabilny nie jest zalecany do jednoczesnego sterowania wiecej niz jednym odbiornikiem (kanatem)

TRYB MONOSTABILNY
W trybie monostabilnym do sterowania kanatem odbiornika wykorzystuje sie tylko jeden przycisk nadajnika. Wyjscie odbiornika jest zatgczone tak dtugo jak diugo
wcisniety jest przycisk nadajnika.

TRYB CZASOWY

W trybie czasowym do sterowania danym kanatem odbiornika wykorzystuje sie tylko jeden przycisk nadajnika. Wyjscie odbiornika jest wigczane po nacisnieciu
przycisku nadajnika i wytgcza sig¢ automatycznie po zaprogramowanym czasie. Naci$niecie przycisku nadajnika w trakcie odmierzania czasu skutkuje wczesniej-
szym wytgczeniem wyjscia odbiornika (uktad bez retrygowania czasu). Czas zatgczenia programuje sie w zakresie od 1 s do 18 h. W przypadku odbiornika ROM-
22 mozna ustawi¢ niezalezny czas dla kazdego przycisku wpisanego w trybie czasowym, dla kazdego z wejs¢ lokalnych oraz dla sterowania z poziomu aplikacji.

TRYB ZALACZ
Tryb dostepny jest tylko z poziomu tacznikdw instalacyjnych podtgczonych do wejsé IN1/IN2. W trybie tym mozliwe jest tylko wigczenie danego kanatu odbiornika
(wyjscia).

TRYB WYLACZ
Tryb dostepny jest tylko z poziomu tacznikéw instalacyjnych podtaczonych do wejs¢ IN1/IN2. W trybie tym mozliwe jest tylko wytgczenie danego kanatu odbiornika
(wyjscia).

Tryby pracy odbiornika ROM-22 - zestawienie

Tryb pracy Nadajniki radiowe EXTA LIFE | Aplikacja EXTA LIFE | kacznik monostabilny (przycisk) tacznik bistabilny
tryb zatgcz/wytgcz + + (domysiny) - -
tryb bistabilny + - + (domysiny) -
tryb monostabilny + - + +
tryb czasowy + + + +
tryb zatgcz - - + +
tryb wytgcz - = + +
nieaktywne - - + +

W przypadku nadajnikéw radiowych EXTA LIFE tryb pracy ustala sie poprzez odpowiednie wpisanie przyciskow nadajnika do odbiornika. W pozostatych przypad-
kach tryb pracy konfiguruje sie z poziomu aplikacji mobilnej EXTA LIFE.
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PROGRAMOWANIE BEZPOSRENIE Z WYKORZYSTANIEM PRZYCISKU PROG.

Do bezposredniego przypisania nadajnikéw radiowych do odbiornika wykorzystuje sig przycisk PROG. na odbiorniku.

PROGRAMOWANIE PRZYCISKOW DO KANALU PIERWSZEGO (CH1) Na przyktadzie pilota 2-przyciskowego P-457/2

TRYB ZALACZ-WYLACZ

1. Nacisng¢ na krétko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sie dioda ,CH1”.

2. Odczeka¢ okoto 2 s na zaswiecenie diody STATUS. Po zaswieceniu diody ,STATUS” w czasie krétszym niz 5 s nalezy na krétko nacisngé przycisk, ktéry
ma realizowa¢ funkcje ,wtgcz” (na przyktad ,1”).

3. Dioda STATUS zostanie wygaszona i ponownie zaswieci sie.

4. W czasie krétszym niz 5 s nalezy na krétko nacisng¢ przycisk, ktéry ma realizowac funkcje ,wytacz” (na przyktad ,2”).

5. Poprawne wpisanie przyciskow sygnalizowane jest kilkukrotnym szybkim zamruganiem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH1".

TRYB BISTABILNY

1. Nacisng¢ na krotko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sie dioda ,CH1".

2. Odczeka¢ okoto 2 s na zaswiecenie diody STATUS. Po zaswieceniu diody ,STATUS” w czasie krétszym niz 5 s nalezy nacisngc¢ i trzymaé wcisnigety przycisk,
ktéry ma by¢ wpisany w trybie bistabilnym (na przyktad ,1”).

3. Dioda STATUS zostanie wygaszona i ponownie zaswieci sie.

4. W czasie krétszym niz 5 s nalezy zwolni¢ przycisk, ktéry wpisujemy w trybie bistabilnym (na przyktad ,1”).

5. Poprawne wpisanie przycisku sygnalizowane jest kilkukrotnym szybkim zamruganiem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH1".

TRYB MONOSTABILNY

1. Wcisnaé przycisk, ktéry ma byé wpisany w trybie monostabilnym (na przyktad ,17).

2. Trzymajgc wcisnigty przycisk nadajnika nacisna¢ na krétko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — za$wieci si¢ dioda ,CH1".

3. Odczekac¢ okoto 2 s na zaswiecenie diody STATUS. Po zaswieceniu diody ,STATUS” w czasie krotszym niz 5 s nalezy zwolni¢ przycisk nadajnika, ktéry ma
by¢ wpisany w trybie monostabilnym.

. Dioda STATUS zostanie wygaszona i ponownie zaswieci sig.

. W czasie krétszym niz 5 s nalezy ponownie na krotko nacisng¢ przycisk, ktéry ma by¢ wpisany w trybie monostabilnym.

. Poprawne wpisanie przycisku sygnalizowane jest kilkukrotnym szybkim zamruganiem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH1".

TRYB CZASOWY

Krok_1: Parowanie wybranego przycisku z odbiornikiem

1. Nacisng¢ na krotko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sie dioda ,CH1".

2. Odczekac¢ okoto 2 s na zaswiecenie diody STATUS. Po zaswieceniu diody ,STATUS” w czasie krétszym niz 5 s nalezy na krétko nacisng¢ przycisk, ktéry
ma by¢ wpisany w trybie czasowym (na przyktad ,1”).

3. Dioda STATUS zostanie wygaszona i ponownie zaswieci sie.

4. W czasie krétszym niz 5 s nalezy ponownie na krétko nacisng¢ wybrany wczesniej przycisk, ktéry ma by¢ wpisany w trybie czasowym (na przyktad ,1”).

5. Poprawne wpisanie przycisku sygnalizowane jest kilkukrotnym szybkim zamruganiem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH1".

Po sparowaniu wybranego przycisku nadajnika z danym kanatem odbiornika ROM-22 czas przypisany do tego przycisku przyjmuje warto$¢ domysing — 10s
(domysiny czas globalny). W celu zmiany tego czasu nalezy przeprowadzi¢ procedure programowania czasu (Krok_2). W przypadku odbiornika ROM-22 do
kazdego przycisku sparowanego z kanatem 1 (CH1) mozna przypisa¢ indywidualny czas. Czas jest programowany w zakresie od 1 s do 18 h.

Krok_2: Programowanie czasu przypisanego do wybranego przycisku w trybie czasowym (dla kanatu 1)

1. Nacisng¢ na krotko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sie dioda ,CH1".

2. Odczekac¢ okoto 2 s na zaswiecenie diody STATUS. Po zaswieceniu diody STATUS odczeka¢ okoto 5 s az dioda STATUS zostanie wygaszona.

3. Po wygaszeniu diody w czasie krétszym niz 5 s nalezy na krétko nacisng¢ przycisk nadajnika przypisany do kanatu 1 w trybie czasowym, dla ktérego chce-
my zaprogramowac czas.

4. Dioda STATUS zacznie pulsowa¢ — sygnalizuje to odmierzanie czasu.

5. Po uptywie czasu, ktéry chcemy przypisa¢ do wybranego przycisku nalezy ponownie na krétko nacisngé wybrany przycisk nadajnika.

6. Procedura programowania czasu zostanie zakonczona co sygnalizowane jest zamruganiem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH1".

oo

Czas przypisany do danego przycisku mozna zmieni¢ tylko poprzez jego ponowne zaprogramowanie.

PROGRAMOWANIE PRZYCISKOW DO KANALU DRUGIEGO (CH2) Na przyktadzie pilota 2-przyciskowego P-457/2

TRYB ZALACZ-WYLACZ

1. Nacisng¢ na krétko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci si¢ dioda ,CH1”.

2. Powtornie nacisng¢ na krotko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sie dioda ,CH2” a dioda ,CH1” zostanie wygaszona.

3. Odczeka¢ okoto 2 s na zaswiecenie diody STATUS. Po zaswieceniu diody ,STATUS” w czasie krotszym niz 5 s nalezy na krétko nacisnag¢ przycisk, ktory
ma realizowac funkcje ,wigcz” (na przyktad ,17).

4. Dioda STATUS zostanie wygaszona i ponownie zaswieci sig.

5. W czasie krétszym niz 5 s nalezy na krotko nacisngé przycisk, ktéry ma realizowaé funkcje ,wytacz” (na przyktad ,2”).

6. Poprawne wpisanie przyciskdw sygnalizowane jest kilkukrotnym szybkim zamruganiem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH2”".

TRYB BISTABILNY

1. Nacisng¢ na krétko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sie dioda ,CH1”.

2. Powtornie nacisnaé na krétko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sie dioda ,CH2” a dioda ,,CH1” zostanie wygaszona.

3. Odczekac¢ okoto 2 s na zaswiecenie diody STATUS. Po zaswieceniu diody ,STATUS” w czasie krétszym niz 5 s nalezy nacisng¢ i trzymac wcisnigty przycisk,
ktéry ma by¢ wpisany w trybie bistabilnym (na przyktad ,1”).

4. Dioda STATUS zostanie wygaszona i ponownie zaswieci sie.

5. W czasie krétszym niz 5 s nalezy zwolni¢ przycisk, ktory wpisujemy w trybie bistabilnym (na przyktad ,17).

6. Poprawne wpisanie przycisku sygnalizowane jest kilkukrotnym szybkim zamruganiem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH2”".

TRYB MONOSTABILNY

. Wcisng¢ przycisk, ktéry ma by¢ wpisany w trybie monostabilnym (na przyktad ,17).

. Trzymajgc wcisnigty przycisk nadajnika nacisna¢ na krétko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — za$wieci si¢ dioda ,CH1".

. Powtdrnie nacisngé na krétko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sie dioda ,CH2” a dioda ,CH1” zostanie wygaszona.

. Odczeka¢ okoto 2 s na zaswiecenie diody STATUS. Po zaswieceniu diody ,STATUS” w czasie krétszym niz 5 s nalezy zwolni¢ przycisk nadajnika , ktéry ma
by¢ wpisany w trybie monostabilnym.

. Dioda STATUS zostanie wygaszona i ponownie zaswieci sie.

. W czasie krétszym niz 5 s nalezy ponownie na krétko nacisng¢ przycisk, ktéry ma by¢ wpisany w trybie monostabilnym.

. Poprawne wpisanie przycisku sygnalizowane jest kilkukrotnym szybkim zamruganiem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH2".

TRYB CZASOWY

Krok_1: Parowanie wybranego przycisku z odbiornikiem

1. Nacisng¢ na krétko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sie dioda ,CH1”".

2. Powtornie nacisng¢ na krotko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sie dioda ,CH2” a dioda ,CH1” zostanie wygaszona.

3. Odczekac okoto 2 s na zaswiecenie diody STATUS. Po zaswieceniu diody ,STATUS” w czasie krétszym niz 5 s nalezy na krétko nacisngé przycisk, ktéry
ma by¢ wpisany w trybie czasowym (na przyktad ,1”).

4. Dioda STATUS zostanie wygaszona i ponownie zaswieci sig.

5. W czasie krétszym niz 5 s nalezy ponownie na krétko nacisngc¢ przycisk, ktéry ma by¢ wpisany w trybie czasowym (na przyktad ,17).

6. Poprawne wpisanie przycisku sygnalizowane jest kilkukrotnym szybkim zamruganiem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH2”".
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Po przypisaniu wybranego przycisku nadajnika do drugiego kanatu odbiornika ROM-22 w trybie czasowym czas przypisany do tego przycisku przyjmuje war-
to$¢ domysing — 10 s (domysiny czas globalny). W celu zmiany tego czasu nalezy przeprowadzi¢ procedure programowania czasu (Krok_2). W przypadku
odbiornika ROM-22 do kazdego przycisku sparowanego z kanatem drugim (CH2) mozna przypisa¢ indywidualny czas. Czas jest programowany w zakresie
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Krok_2: Programowanie czasu przypisanego do wybranego przycisku w trybie czasowym (dla wyj$cia-2)

. Nacisna¢ na krétko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sie dioda ,CH1”".

. Powtornie nacisngé na krotko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sie dioda ,CH2” a dioda ,CH1” zostanie wygaszona.

. Odczekac okoto 2 s na zaswiecenie diody STATUS. Po zaswieceniu diody STATUS odczekac okoto 5 s az dioda STATUS zostanie wygaszona.

. Po wygaszeniu diody w czasie krétszym niz 5 s nalezy na krétko nacisnag¢ przycisk nadajnika przypisany do kanatu 2 w trybie czasowym, dla ktérego chce-
my zaprogramowac czas.

5. Dioda STATUS zacznie pulsowa¢ — sygnalizuje to odmierzanie czasu.

6. Po uptywie czasu, ktéry chcemy przypisa¢ do wybranego przycisku nalezy ponownie na krétko nacisng¢ wybrany przycisk nadajnika.

7. Procedura programowania czasu zostanie zakonczona co sygnalizowane jest zamruganiem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH2”".

Czas przypisany do danego przycisku mozna zmienic tylko poprzez ponowne jego zaprogramowanie.
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ZDALNE PROGRAMOWANIE Z WYKORZYSTANIEM APLIKACJI EXTA LIFE

Zdalne programowanie nadajnikéw umozliwia dopisanie przyciskow nadajnika do wybranego kanatu odbiornika bez fizycznego dostepu do niego (bez koniecz-
nosci naciskania przycisku PROG. na odbiorniku). Jest to szczegélnie wygodne w sytuaciji, gdy odbiorniki sg juz zainstalowane na obiekcie a dostep do nich jest
utrudniony.

Wymagania dotyczace zdalnego programowania nadajnikéw z odbiornikiem ROM-22:

- w systemie musi by¢ zainstalowany kontroler EXTA LIFE,

- odbiorniki do ktérych chcemy zdalnie dopisa¢ nadajnik musza by¢ zasilone i sparowane z kontrolerem,

- nadajniki, ktére chcemy zdalnie dopisa¢ do odbiornikéw takze muszg by¢ sparowane z kontrolerem,

- w jednym kroku da si¢ zdalnie dopisa¢ tylko jeden nadajnik do jednego odbiornika.

W celu zdalnego dopisania wybranych przyciskéw nadajnika do danego kanatu odbiornika nalezy:

. Wybrany odbiornik sparowa¢ z kontrolerem.

. Sparowac z kontrolerem nadajnik, ktérego przyciski chcemy zdalnie przypisa¢ do odbiornika.

. Z poziomu nadajnika wybrac¢ opcjg ,Przypisz odbiornik” @.

. Z listy wszystkich sparowanych odbiornikéw wybra¢ odbiornik (kanat) do ktérego chcemy zdalnie przypisa¢ nadajnik @.

. W polu ,Tryb pracy” ustawic¢ tryb, w ktérym nadajnik ma wspoétpracowac z odbiornikiem (kanatem) ©. W przypadku ROM-22 mozliwe tryby to: wigcz/wytacz,
bistabilny, monostabilny, czasowy.

. Wybra¢ przyciski nadajnika, ktére chcemy zdalnie dopisa¢ do odbiornika @. W przypadku trybu czasowego nalezy dodatkowo zdeklarowaé warto$¢ czasu
przypisanego do wybranego przycisku. Czas mozna ustawia¢ w zakresie od 1 s do 18 h.

. Naciskajgc przycisk ,Podglad nadajnika” wyswietli sig¢ widok nadajnika z naniesiong numeracjg przyciskéw ©.

. Naciskajac przycisk ,Zapisz” nastagpi zdalne zaprogramowanie nadajnika do odbiornika. Poprawny przebieg tej operacji zostanie potwierdzony komunikatem
,2Urzadzenia zostaty sparowane”.
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Operacje zdalnego przypisania nadajnika do odbiornika mozna takze wykonac¢ z poziomu odbiornika. W tej sytuacji nalezy z poziomu menu edycyjnego odbiornika
(kanatu) wybrac¢ opcje ,Przypisz nadajnik”.

W przypadku programowania trybu czasowego, mozliwe sg nastepujace przypadki:

RNK-221D: 66305 RNK-22 ID: 66305 RNK-22 ID: 66305

Tryb pracy Czasowy Tryb pracy Czasowy Tryb pracy Czasowy
Przycisk on il Przycisk on 1 Przycisk on 1
Przycisk off 1 Przycisk off 2 Przycisk off

Czas zataczenia 25s Czas zataczenia 25s Czas zataczenia 25s

ZAPISZ ZAPISZ
( PODGLAD NADAJNIKA ) ( PODGLAD NADAJNIKA ) PODGLAD NADAJNIKA

1. ,Przycisk on” oraz ,Przycisk off’ s takie same - zatgczenie odbiornika (kanatu) oraz jego wytgczenie przed uptywem zaprogramowanego czasu jest realizowa-
ne za pomocg tego samego przycisku (w przykfadzie jest to przycisk ,1” nadajnika RNK-22).

2. ,Przycisk on” oraz ,Przycisk off” sg rozne - przycisk on realizuje tylko operacje wigczenia odbiornika (kanatu) a przycisk off realizuje tylko operacje wytaczenia
przed uptywem zaprogramowanego czasu.

3. ,Przycisk off’ nie zostat zdefiniowany - mamy sytuacje analogiczng do tej opisanej w punkcie Ad.1.
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PROGRAMOWANIE ,,CZASU GLOBALNEGO”

Kazdy nowy przycisk wpisany do danego kanatu odbiornika ROM-22 w trybie czasowym dziata z tzw. czasem globalnym. Domyslnie czas globalny dla kanatu
1 (CH1) oraz kanatu 2 (CH2) ustawiony jest na 10 s. Uzytkownik moze zmienia¢ warto$¢ czasu globalnego w zakresie od 1 s do 18 godzin. Po zmianie czasu
globalnego dla danego kanatu przyciski wpisane do tego wyjscia w trybie czasowym dziatajg automatycznie z nowg wartoscig czasu globalnego. Wyjatkiem jest
sytuacja, w ktdrej przyciskom zostaty przypisane indywidualne czasy (na etapie programowania).

Warto$¢ czasu globalnego mozna zmienia¢ z poziomu odbiornika wykorzystujac do tego celu przycisk PROG. oraz z poziomu aplikacji mobilnej, jezeli odbiornik
jest sparowany z kontrolerem EXTA LIFE.

PROGRAMOWANIE CZASU GLOBALNEGO (z wykorzystaniem przycisku PROG.)

Zmiana czasu globalnego dla kanatu 1 (CH1)

1. Nacisng¢ na krétko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sig dioda ,CH1".

2. Odczekac¢ okofo 2 s na zaswiecenie diody STATUS. Po zaswieceniu diody STATUS odczeka¢ okoto 5 s az dioda STATUS zostanie wygaszona.

3. Po wygaszeniu diody w czasie krétszym niz 5 s nalezy na krotko nacisngé przycisk PROG. Dioda STATUS zacznie pulsowaé — sygnalizuje to odmierzanie
czasu.

4. Po uptywie czasu, ktéry chcemy zaprogramowac jako nowy ,czas globalny” dla kanatu 1 nalezy ponownie na krétko nacisng¢ przycisk PROG.

5. Procedura programowania czasu globalnego zostanie zakoriczona co sygnalizowane jest zamruganiem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH1".

Zmiana czasu globalnego dla kanatu 2 (CH2)

1. Nacisng¢ na krétko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — zaswieci sie dioda ,CH1".

2. Powtdrnie nacisnag¢ na krétko (1 s) przycisk PROG. na odbiorniku — za$wieci sig dioda ,CH2” a dioda ,CH1” zostanie wygaszona.

3. Odczeka¢ na zaswiecenie diody STATUS. Po zaswieceniu diody STATUS odczeka¢ okoto 5 s az zostanie ona wygaszona.

4. Po wygaszeniu diody w czasie krotszym niz 5 s nalezy na krétko nacisng¢ przycisk PROG. Dioda STATUS zacznie pulsowac¢ — sygnalizuje to odmierzanie
czasu.

. Po uptywie czasu, ktéry chcemy zaprogramowac jako nowy ,czas globalny” dla kanatu 2 nalezy ponownie na krétko nacisngé¢ przycisk PROG.

. Procedura programowania czasu globalnego zostanie zakoficzona co sygnalizowane jest zamruganiem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH2".

ZDALNE PROGRAMOWANIE CZASU GLOBALNEGO (za pomocg aplikacji mobilnej)

Zdalna zmiana czasu globalnego dla kazdego z wyj$¢ odbiornika ROM-22 jest takze mozliwa z poziomu aplikacji mobilnej. W tym celu najpierw nalezy sparowac
dany odbiornik z kontrolerem systemu EXTA LIFE. Po sparowaniu odbiornik ROM-22 jest widoczny w systemie jako 2 kanaty (Kanat 1 oraz Kanat 2). W celu
ustawienia czasu globalnego dla danego kanatu nalezy z menu edycyjnego wybrac opcje ,Konfiguruj”. Zostaniemy przeniesieni do ekranu konfiguracyjnego, ktéry
umozliwia ustawienie podstawowych parametréw danego kanatu odbiornika.

W przypadku czasu globalnego nalezy ustawi¢ parametr ,Czas globalny”. Parametr jest ustawiany w zakresie od 1 s do 18 h w formacie godziny : minuty : sekundy
(xxh : xxm : xxs).
)
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SELEKTYWNE KASOWANIE PAMIECI ODBIORNIKA

W odbiornikach systemu EXTA LIFE istnieje mozliwo$¢ selektywnego usuwania przyciskéw z pamieci odbiornika. Umozliwia to wykasowanie tylko wybranych
przyciskdéw bez koniecznosci kasowania catej pamieci odbiornika. Przyciski mogg by¢ kasowane za pomocg przycisku PROG. lub zdalnie z poziomu aplikacji
EXTALIFE.

KASOWANIE NADAJNIKOW Z WYKORZYSTANIEM PRZYCISKU PROG.

Selektywne kasowanie przyciskéw (lub ich pary dla trybu zalacz/wytacz) z kanatu 1 odbiornika:

1. Nacisng¢ przycisk PROG. i trzyma¢ wcisnigty przez okoto 5 s — w tym czasie dioda STATUS $wieci sig.

2. Po wygaszeniu diody STATUS zaswieci sig dioda ,CH1” . Nalezy wéwczas zwolni¢ przycisk PROG. i odczekac¢ okoto 2 s az ponownie zaswieci sie dioda STA-
TUS.

3. Po zaswieceniu diody STATUS nalezy w czasie < 5 s na krétko nacisna¢ przycisk przypisany do kanatu 1, ktéry chcemy usuna¢ z pamieci odbiornika. W przy-
padku, gdy para przyciskéw byta przypisana w trybie zatacz / wytacz wystarczy nacisna¢ jeden z tych przyciskow.

4. Po naci$nieciu przycisku dioda STATUS zacznie mrugac co oznacza wejscie w procedure kasowania. Zakonczenie kasowania sygnalizowane jest wygasze-
niem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH1".

Selektywne kasowanie przyciskéw (lub ich pary dla trybu zalacz/wytacz) z kanatu 2 odbiornika:

1. Nacisng¢ przycisk PROG. i trzymac wcisniety przez okoto 5 s — w tym czasie dioda STATUS $wieci sie.

2. Po wygaszeniu diody STATUS zaswieci sie dioda ,CH1” . Nalezy wéwczas powtdrnie nacisnaé na krétko (1 s) przycisk PROG.— zaswieci sie dioda ,CH2” a
dioda ,CH1” zostanie wygaszona.

3. Nastepnie nalezy odczeka¢ okoto 2 s az ponownie zaswieci sig dioda STATUS.

4. Po zaswieceniu diody STATUS nalezy w czasie < 5 s na krétko nacisnaé przycisk przypisany do kanatu 2, ktéry chcemy usuna¢ z pamieci odbiornika. W przy-
padku, gdy para przyciskdw byta przypisana w trybie zatgcz / wytgcz wystarczy nacisng¢ jeden z tych przyciskéw.

5. Po nacisnieciu przycisku dioda STATUS zacznie mruga¢ co oznacza wejscie w procedure kasowania. Zakonczenie kasowania sygnalizowane jest wygasze-
niem diody STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH2".

KASOWANIE NADAJNIKOW Z WYKORZYSTANIEM APLIKACJI EXTA LIFE (ZDALNIE)

Odbiornik, z ktérego w sposoéb zdalny majg by¢ usuniete przyciski nadajnikéw musi by¢ sparowany z kontrolerem EXTA LIFE. W celu zdalnego wykasowania

przyciskéw z pamieci odbiornika nalezy:

1. Z poziomu menu edycyjnego odbiornika (kanatu) wybra¢ opcje ,Konfiguruj” @.

2. W ekranie konfiguracyjnym nalezy nacisna¢ przycisk , Przypisane nadajniki” ® co spowoduje pobranie z odbiornika aktualnej listy nadajnikéw wpisanych do
jego pamieci ©.

3. Naciskajac na nazwe nadajnika zostang wyswietlone szczegéty dotyczace jego wpisu do pamigci odbiornika (numery wpisanych przyciskéw, tryb pracy, przy-
pisany czas w przypadku trybu czasowego).

4. Wybierajac z menu edycyjnego nadajnika opcje ,Usuf” nastepuje usuniecie danych przyciskow nadajnika z pamieci odbiornika @. Nadajnik mozna takze
usung¢ poprzez przesunigcie elementu w bok.
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FUNKCJONALNOSC WEJSC

KASOWANIE CALEJ PAMIECI ODBIORNIKA

Po wykonaniu operacji kasowania z pamieci odbiornika (kanat 1 i 2) zostajg usunigte wszystkie wpisane do niego przyciski. Wykasowanie pamieci wigze sie

takze z odparowaniem (usunigciem) odbiornika z kontrolera EXTA LIFE (w wyniku tego sterowanie z aplikacji nie bedzie mozliwe). Jezeli w pamigci

odbiornika byty wpisane przyciski w trybie czasowym to po wykasowaniu pamieci przypisane im czasy takze ulegajg wykasowaniu. Czas globalny przyjmuje

warto$¢ domysing — 10's.

W celu wykasowania catej pamigci odbiornika nalezy:

1. Nacisnag¢ przycisk PROG. i trzymaé wcisniety przez okoto 5 s — w tym czasie dioda STATUS $wieci sie.

2. Po wygaszeniu diody STATUS zaswieci sie dioda ,CH1” . Nalezy wéwczas zwolni¢ przycisk PROG. i odczekaé okoto 2s az ponownie zaswieci sig dioda STA-
TUS.

3. Po zaswieceniu diody STATUS nalezy ponownie na krétko nacisng¢ przycisk PROG.

4. Po okoto 3s dioda STATUS zacznie mruga¢ co oznacza wejscie w procedure kasowania. Zakonczenie kasowania sygnalizowane jest wygaszeniem diody
STATUS oraz wygaszeniem diody ,CH1”.

5. Po tej operacji nastepuje restart urzgdzenia trwajacy okoto 5 s.
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REJESTRACJA (PAROWANIE) ODBIORNIKA ROM-22 W SYSTEMIE EXTA LIFE

W celu zarejestrowania odbiornika ROM-22 w systemie konieczne jest podtgczenie kontrolera EXTA LIFE oraz zainstalowanie aplikacji mobilnej EXTA LIFE.
Odbiorniki musza by¢ podtgczone do napiecia zasilajacego 230 V AC. Odbiorniki sg pamietane w systemie tylko po poprawnym ich sparowaniu z kontrolerem.
W tym celu nalezy:

1. Po uruchomieniu aplikacji wejs¢ do ekranu Urzadzenia.

2. Wybra¢ zaktadke odbiorniki i nacisng¢ przycisk ,+” @ co spowoduje rozpoczecie wyszukiwania odbiornikéw zainstalowanych w systemie. Proces wyszukiwa-
nia trwa maksymalnie 60 s i moze by¢ wczesniej zakoriczony poprzez naci$niecie przycisku ,Zatrzymaj”. Odbiorniki bedgce w zasiegu kontrolera automatycz-
nie pojawiajg sie na liscie wraz z domyslng nazwa na ktérg sktada sie nazwa odbiornika (ROM-22) + przypisany odbiornikowi 6-cyfrowy numer seryjny ID @

3. Po zakonczeniu procesu wyszukiwania ® naciskajgc przycisk ,TEST” mozliwa jest szybka lokalizacja odbiornika (oba kanaty danego odbiornika zatagczone sg
tak dtugo jak dtugo nacisnigty jest przycisk ,TEST”).

4. Zaznaczajac pola obok przycisku ,TEST” @ wybieramy odbiorniki, ktére chcemy sparowaé z kontrolerem EXTA LIFE. Mozliwe jest zaznaczenie wiecej niz
jednego wyszukanego odbiornika.

5. W celu sparowania zaznaczonych odbiornikéw nalezy nacisng¢ przycisk ,PARUJ”. Po chwili odbiorniki zostajg zarejestrowane w systemie i widoczne sg na
liscie w zaktadce Odbiorniki ©.

6. Odbiorniki ROM-22 po sparowaniu zawsze widoczne sg jako dwa kanaty: Kanat-1 (CH1) oraz Kanat-2 (CH2). Kazdemu kanatowi przypisana jest domysina
ikona.

7. Odbiorniki po sparowaniu mogg by¢ od razu sterowane za pomocg przetacznikéw w aplikacji. Stan odbiornika jest sygnalizowany potozeniem przetgcznika
oraz poprzez ikong ®. Domysinie sterowanie prowadzone jest w trybie zatgcz / wylgcz. Jezeli w zaktadce konfiguracyjnej zostanie ustawiony parametr ,czas
zatgczenia” to odbiornik zaczyna dziata¢ w trybie czasowym z zadeklarowanym czasem. Czas ustawia sig¢ w zakresie od 1 s do 18 h.

8. Odbiorniki mozna parowac¢ pojedynczo — wéwczas po nacisnieciu przycisku ,PARUJ” od razu mozna do odbiornika przypisa¢ nowa nazwe. W przypadku
jednoczesnego parowania wiekszej liczby odbiornikéw sg one automatycznie zapisywane z nazwami domys$inymi, chyba Ze indywidualne nazwy zostaty im
przypisane przed sparowaniem.

9. Indywidualng nazwe i ikone (z bazy dostepnych ikon) mozna przypisa¢ kazdemu kanatowi odbiornika ROM-22 takze po operacji parowania.

10. Dopiero sparowane odbiorniki mogg by¢ wykorzystywane w systemie do dalszej jego konfiguraciji (przypisywane do uzytkownikéw, kategorii, budowanie scen,
funkciji czasowych i logicznych).
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USUNIECIE (ODPAROWANIE) ODBIORNIKA ROM-22 Z SYSTEMU EXTA LIFE

Kazdy zarejestrowany w systemie odbiornik ROM-22 moze zosta¢ z niego usuniety. Usunigcie jest rozumiane jako ,odparowanie” odbiornika z zasobdw kontro-
lera.

UWAGA: W przypadku odbiornika ROM-22 nie ma mozliwosci usunigcia (odparowania) tylko jednego kanatu (kanat-1 lub kanat-2). Zawsze usuwajac
jeden z kanatow nastepuje usunigcie catego odbiornika z zasobow kontrolera (systemu).

W celu usunigcia odbiornika z systemu EXTA LIFE nalezy:

1. Po uruchomieniu aplikacji wejs¢ do ekranu Urzadzenia.

2. Wybrac zaktadke odbiorniki a nastgpnie z poziomu menu edycyjnego danego odbiornika (kanatu) wybrac¢ opcje ,Usun”.
3. Po usunigciu odbiornik jest automatycznie usuwany z listy sparowanych odbiornikéw.

URZADZENIA

ODBIORNIKI NADAINIKI czumik

Q ROM-221D:1507345 » H 2 ROM-221D:1507345

Zmien nazwe
ROM-22 ID:1507345

Zmien ikong

» Przypisz nadajnik

Konfiguruj
ROM-221D:1507346

Q ROM-221D:1507346

Uzytkownicy

Przypisz do kategorii

Usun

Wejscia IN1 oraz IN2 odbiornika ROM-22 sg w petni konfigurowalne. Konfiguracje przeprowadza sie tylko z poziomu aplikacji mobilnej EXTA LIFE.

Konfiguracja dotyczy:

- wyboru typu tgcznika podtaczonego do wejsé IN1/IN2,

- wyboru trybu pracy poszczegdlnych wejs¢,

- nastaw czasu zatgczenia kanatu jezeli jako tryb pracy wejécia zostat wybrany tryb czasowy.

Aplikacja umozliwia takze zamiane kolejnosci wejs¢ dzieki czemu na przyktad tgcznik podigczony do wejscia IN1T moze sterowac kanatem 2 a tgcznik podtgczony
do wejscia IN2 kanatem 1.

Ustawienia domysine — dla wejs¢ IN1/IN2:
e Typ tgcznika: monostabilny (przycisk)

e Tryb pracy: bistabilny

o Wejscie IN1: sterowanie kanatem 1 (CH1)
o Wejscie IN2: sterowanie kanatem 2 (CH2)

Zmiana konfiguracji wej$c¢:

1. Po uruchomieniu aplikacji nalezy wej$¢ do ekranu ,Urzadzenia”

2. Konfigurujac sposéb dziatania wejs¢ dla kanatu 1 (CH1) z poziomu menu edycyjnego dla tego kanatu wybra¢ opcje ,Konfiguruj”. Analogicznie postepujemy gdy
ustalamy sposoéb dziatania kanatu 2 (CH2) — wybieramy opcje ,Konfiguruj” dla tego kanatu.

3. Po rozwinieciu ekranu konfiguracyjnego w pierwszej kolejnosci ustawiamy pole , Typ wejécia”. Do wyboru sg dwa typy:
- tacznik monostabilny (przycisk),
- tacznik bistabilny.

4. Nastepnie nalezy ustawi¢ tryb pracy dla wejscia - pole , Tryb wejscia”. Mozliwe do wybrania tryby zalezne sg od tego, jaki zostat wybrany wczesniej , Typ wej-
scia”.

Tryby dla tacznika monostabilnego | Tryby dla tacznika bistabilnego
bistabilny czasowy
czasowy monostabilny
monostabilny zatgcz
zatgcz wytgcz
wylgcz nieaktywne
nieaktywne -

5. W nastgpnym kroku w zaleznos$ci od wybranego trybu wejscia nalezy ustawi¢ numer wejscia, ktére ma sterowa¢ danym kanatem (dotyczy trybu bistabilnego,
czasowego, monostabilnego, zatgcz, wylacz). W przypadku trybu zatgcz/wytgcz nalezy ustawi¢ wejscie, ktére ma realizowac¢ funkcje zatgcz oraz wejscie ma-
jace realizowac¢ funkcje wytacz.

6. W przypadku wybrania trybu czasowego nalezy dodatkowo zadeklarowa¢ czas zatgczenia danego wyjscia z poziomu wejscia przewodowego. Czas ustawia
sie w zakresie od 1 s do 18 h w formacie godziny : minuty : sekundy.

UWAGA: Czas zalaczenia jest przypisywany do wyjscia. Nalezy zwréci¢ na to uwage podczas ,,mapowania” czyli zmiany kolejnosci wejs¢.

7. Po dokonaniu wszystkich ustawien nalezy nacisng¢ przycisk ,Zapisz” — wprowadzone ustawienia zostang zapisane w odbiorniku.

UWAGI:

- Dane wejscie (IN1 lub IN2) mozna przypisa¢ réwnoczesnie do obu wyjs¢ — skutkuje to tym iz z poziomu danego wejscia mozna sterowac jednocze-
$nie kanatem 1 oraz kanatem 2.

- W przypadku tacznikéw monostabilnych (przyciskow) wejscia reaguja tylko na krétkie impulsy
(zbocze narastajace). Wyjatkiem jest tryb monostabilny, w ktérym wyjscie jest zatagczone tak Czasgiobainy ~ 00h:01m:40s
diugo jak dtugo nacisniety jest przycisk podtaczony do wejscia odbiornika.

- W przypadku tacznikéw bistabilnych wejscia reaguja na zbocze narastajace oraz opadajace. |1ypwejscia Monostabilny
Skutkuje to tym, iz kazda zmiana pozycji facznika wyzwala dany tryb. Blok konfiguracji wejs¢

- Wejscia konstrukcyjnie przystosowane s3 do diugotrwalego wyzwolenia co ma szczegélne |1 pciscia Bistabilny dla Kanatu 1
znaczenie w przypadku stosowania tacznikéw (dtugotrwate podanie potencjatu fazy na wej- odbiornika ROM-22
S'Cie)' Wejscie
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Przypisane nadajniki

Szczegoty konfiguracyjne

KONFIGURACJA STANU WYJSC PO WELACZENIU NAPIECIA ZASILAJACEGO

W przypadku odbiornika ROM-22 mozna konfigurowa¢ stan danego wyjscia po zataczeniu napigcia zasilajgcego. Domysinie wyjscia sg skonfigurowane jako
,Wylaczone”.

Mozliwe stany wyj$¢ po zatgczeniu napigcia zasilajgcego:
- wyltgczone,

- wigczone,

- stan poprzedni.

W przypadku wybrania ,stanu poprzedniego” po zatgczeniu napigcia zasilajacego wyjscie znajduje sie w stanie w jakim znajdowato sie przed jego wytgczeniem.
Wyjatkiem jest tryb czasowy — jezeli napiecie zostanie odtgczone w trakcie odmierzania czasu to po ponownym jego zataczeniu wyjscie jest w stanie wytagczonym .

ROM-22 ID:1507345

Kanat 1

Stan po wigczeniu

zasilania paczeny
Aktywuj/Dezaktywuj o 2. Wybierz stan
zataczenie czasowe Wylaczony
Czas globalny 00h:01m:40s Wiaczony
Stan poprzedni

Typ wejscia Monostabilny cr

Stan danego wyjscia

po wigczeniu napigcia zasilajgcego
Tryb wejscia Czasowy

jest ustawiany w zaktadce konfiguracyjnej
danego kanatu.




Odbiornik ROM-22 przeznaczony jest do monta-
zu w szafach rozdzielczych na szynie TH35. Obu-
dowa zajmuje dwa moduty. Do poprawnej pracy
wymagane jest podigczenie anteny. Jezeli antena
musi by¢ zainstalowana poza szafg rozdzielczg
(dotyczy gtéwnie rozdzielnic metalowych) to moz-
na do tego celu wykorzysta¢ anteng zewnetrzng
ANT-01 z przewodem o diugosci 3 m. Antena po-
siada ztgcze typu SMA.

1. Roztgczy¢ obwdéd zasilania bezpiecznikiem,
wytgcznikiem nadmiarowoprgdowym lub roz-
facznikiem izolacyjnym przytagczonymi do od-
powiedniego obwodu.

. Sprawdzi¢ odpowiednim przyrzgdem stan bez-
napieciowy na przewodach zasilajgcych.

. Podtgczyé przewody pod zaciski zgodnie ze
schematem podtgczenia.

. Zamontowac urzadzenie w rozdzielnicy na szy-
nie TH.

. Zalgczyé obwdd zasilania i sprawdzi¢ popraw-
no$¢ dziatania (podczas wyzwalania danego
wyjscia powinna na krétko zaswiecac sie przy-
pisana do niego czerwona dioda LED).

Urzadzenie nalezy podtgczy¢
do sieci jednofazowej zgodnie z
obowigzujgcymi normami. Spo-
séb podtgczenia okreslono w
niniejszej instrukcji. Czynnosci
zwigzane z: instalacja, podta-
czeniem i regulacjg powinny
UWAGA by¢ wykonywane przez wykwa-
lifikowanych elektrykow, ktérzy
zapoznali sig z instrukcjg obstugi i funkcjami urzadze-
nia. Demontaz obudowy powoduje utrate gwarancji
oraz stwarza niebezpieczenstwo porazenia pragdem.
Przed rozpoczeciem instalacji nalezy upewni¢ sie
czy na przewodach przytgczeniowych nie wystepuje
napiecie. Do instalacji nalezy uzy¢ wkretaka krzy-
zowego o $rednicy do 3,5 mm. Na poprawne dziata-
nie ma wptyw sposob transportu, magazynowania i
uzytkowania urzadzenia. Instalacja urzadzenia jest
niewskazana w nastepujacych przypadkach: brak
elementéw sktadowych, uszkodzenie urzadzenia lub
jego deformacje. W przypadku nieprawidtowego funk-
cjonowania nalezy zwrdci¢ sie do producenta.

1. Nalezy przestrzega¢ maksymalnej obcigzalnosci wyjsé:

e zarowki zarowe i halogenowe: 1500 W/kanat,
o Swietldwki CFL: 500 W/kanat,
e zaréwki LED: 120 W/kanat.

. Podczas instalacji nalezy zwréci¢ uwage, aby odbiornik nie byt narazony na bezposrednie dziatanie
wody oraz na prace w $rodowisku o podwyzszonej wilgotnosci. Temperatura w miejscu instalacji
powinna zawiera¢ sie w zakresie od -10 do +55°C.

. Odbiornik ROM-22 przeznaczony jest do montazu wewnatrz pomieszczen. Podczas instalacji na
zewnatrz pomieszczen odbiornik nalezy umiesci¢ w dodatkowej obudowie hermetycznej i zabez-
pieczy¢ przed wnikaniem wody szczegolnie od strony zaciskdw przytgczeniowych.

. Odbiornik posiada odkrgcang antene. Istnieje mozliwo$¢ dotgczenia anteny zewnetrznej ANT-01 i
zainstalowanie jej na zewnatrz rozdzielnicy.

. Do wejs¢ IN1 oraz IN2 odbiornika ROM-22 mozna podigczy¢ fgczniki instalacyjne do sterowania
przewodowego. Domys$Inie wejscia te przeznaczone sg do wspétpracy z tgcznikami monostabilny-
mi (przyciskami) dziatajgcymi w trybie bistabilnym. Oznacza to, ze kazdy kolejny impuls podany na
dane wejscie powoduje zmiang stanu danego wyjscia na stan przeciwny. Domysinie wejscie IN1
steruje kanatem 1 (CH1) a wejscie IN2 kanatem 2 (CH2).

UWAGA: Funkcjonalnos¢ wejs¢ (typ tacznika, tryb pracy) moze by¢ zmieniana tylko z pozio-
mu aplikacji mobilnej EXTA LIFE przy wspoétpracy z kontrolerem EFC-01- patrz Funkcjonal-
nos¢ wejsc.

. Po zainstalowaniu odbiornika nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ jego dziatania. W przypadku sterowa-
nia z poziomu nadajnikéw systemu EXTA LIFE konieczne jest ich wcze$niejsze zaprogramowanie z
odbiornikiem (patrz Programowanie nadajnikéw). W przypadku wspétpracy z kontrolerem koniecz-
ne jest prawidtowe sparowanie odbiornika z kontrolerem (patrz Rejestracja odbiornikéw w systemie
EXTALIFE).

/

LNA AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA

Odbiornik ROM-22 posiada wbudowany bootloader, ktéry umozliwia zdalng zmiane oprogramowania
z poziomu aplikacji EXTA LIFE. Aktualizacja jest mozliwa tylko w przypadku odbiornikéw sparowanych
z kontrolerem i moze by¢ zrealizowana tylko przez uzytkownika z uprawnieniami administratora. W
celu aktualizacji konieczne jest pobranie najnowszego oprogramowania ze strony extalife.pl i prze-
niesienie go na kartg SD w kontrolerze — w tym celu nalezy szczegétowo zapoznac sie z instrukcjg
LAktualizacja softu w odbiornikach EXTA LIFE”. Instrukcja jest do pobrania ze strony extalife.pl.

Aktualna wersja oprogramowania odbiornika ROM-22 wskazywana jest w zaktadce ,Informacje o
wersji”. Po nacisnigciu przycisku ,Aktualizuj” wysytana jest informacja do kontrolera, ktéry wprowadza
odbiornik w tryb aktualizacji oprogramowania. Najnowsze oprogramowanie z poziomu kontrolera jest
przesytane do odbiornika. Podczas aktualizacji odbiornik i kontroler sg przetaczane na czestotliwo$é
serwisowq i nie jest mozliwe ich sterowanie. Jezeli aktualizacja zakonczy sie sukcesem to informacja
o tym jest z poziomu odbiornika przesytana jest do kontrolera i sygnalizowana w aplikacji mobilnej.

Jezeli z jakiego$ powodu aktualizacja odbiornika zakonczy sie niepowodzeniem to od strony kon-

| trolera zostaje on oznaczony jako odbiornik z btedem aktualizacji. Odbiornik traci swojg oryginalng
funkcjonalno$¢ (sygnalizuje to ciggte miganie zielonej diody STATUS). Wéwczas po wejsciu w ekran
PODLACZENIE Linformacje o wersji” mozna ponowi¢ proces aktualizacji za pomocg przycisku ,Aktualizuj”. Nacisnie-
cie tego przycisku ponowi proces aktualizacji oprogramowania. UWAGA: W sytuacji btedu aktuali-
zacji nie wolno usuwacé odbiornika z zasobéw kontrolera.
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Producent udziela 24 miesiecznei arancii 1. ZAMEL Sp. z 0.0. udziela 24- miesigcznej gwarancji na sprzedawane towary. N
rodu uazi iesigcznej gw )l 2. Gwarancjg ZAMEL Sp. z 0.0. nie s3 objete:
( a) mechaniczne uszkodzenia powstate w transporcie, zatadunku / roztadunku lub innych okoliczno$ciach,

b) uszkodzenia powstate na skutek wadliwie wykonanego montazu lub eksploatacji wyrobéw ZAMEL Sp. z 0.0.,

c) uszkodzenia powstate na skutek jakichkolwiek przerébek dokonanych przez KUPUJACEGO lub osoby trzecie a odnoszacych sie do wy-
robéw bedacych przedmiotem sprzedazy lub urzagdzen niezbednych do prawidtowego funkcjonowania wyrobéw bedacych przedmiotem
sprzedazy,

d) uszkodzenia wynikajace z dziatania sity wyzszej lub innych zdarzen losowych, za ktére ZAMEL Sp. z 0.0. nie ponosi odpowiedzialnosci.

e) zrodia zasilania (baterie), bedgce na wyposazeniu urzadzenia w momencie jego sprzedazy (jesli wystepuja).

3. Wszelkie roszczenia z tytutu gwarancji KUPUJACY zgtosi w punkcie zakupu lub firmie ZAMEL Sp. z 0.0. na pi$mie po ich stwierdzeniu.
4. ZAMEL Sp. z 0.0. zobowigzuje si¢ do rozpatrywania reklamacji zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawa polskiego.
5. Wybor formy zatatwienia reklamacji, np. wymiana towaru na wolny od wad, naprawa lub zwrot pieniedzy nalezy do ZAMEL Sp. z 0.0.
6. Terytorialny zasigg obowigzywania gwarancji: Rzeczpospolita Polska.
. L. . . 7. Gwarancja nie wylacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien KUPUJACEGO wynikajacych z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy
\_ Pieczecipodpis sprzedawcy, data sprzedazy sprzedane. Y,




